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1. BREVE PROFILO FORMATIVO E PROFESSIONALE 

Consegue la laurea in Fisica (110/110) all'Università degli studi di Milano e successivamente frequenta il corso 
di Automazione alla scuola dottorale del LIRM (Laboratoire d'Informatique, Robotique et Microélectronique) 
a Montpellier (Francia).  

Quasi in contemporanea, nel 1995, inizia una collaborazione con l'Istituto (poi Dipartimento) di Ingegneria 
Agraria di Milano in qualità di borsista dell'Associazione Italiana di Ingegneria Agraria con uno studio sugli 
impieghi della sensoristica a bordo delle macchine agricole.  

Nel 1996 vince una selezione per Collaboratore Tecnico all'Università degli Studi di Milano presso l'Istituto di 
Ingegneria Agraria, dove la sua attività diventa a tempo pieno. Si inserisce nelle linee di ricerca del gruppo di 
Meccanica Agraria, collaborando a ricerche sui sistemi di automazione delle macchine operatrici per la 
distribuzione di prodotti alle colture e ad applicazioni sensoristiche per la valutazione qualitativa dei prodotti 
agricoli. Inizia in questo periodo anche una primissima attività di assistenza didattica, svolgendo alcune 
esercitazioni di aula e collaborando a quelle di campo, nell’ambito dell’insegnamento di Meccanica Agraria 
tenuto dal prof. Pellizzi alla Facoltà di Agraria di Milano.  

Nel 1999 effettua un periodo di ricerca di 18 mesi presso la Facoltà di Bioscience Engineering all’Università di 
Leuven (Belgio), dove lavora come research engineer nel gruppo del prof De Baerdemaeker a ricerche per lo 
sviluppo e l'integrazione di sistemi ottici su trattore applicati alla valutazione dello stato nutrizionale delle 
colture che vengono sperimentati in prove di concimazione localizzata in campo.  

Dopo il rientro all'Università di Milano, vince a inizio 2002 un concorso per Ricercatore presso la Facoltà di 
Agraria nel settore disciplinare AGR/09. L’attività di ricerca si estende dal settore delle applicazioni 
sensoristiche a macchine e impianti agricoli, alla gestione di precisione delle operazioni di campo, alle 
tecnologie per la tracciabilità delle filiere agricole, fino all'automazione di processi innovativi di conversione 
energetica dei sottoprodotti agricoli.  

Le riconosciute competenze sviluppate nell’ambito delle tecnologie sensoristiche e di automazione gli 
permettono di stabilire, e successivamente gestire in prima persona, contatti tecnici con il mondo produttivo 
che negli anni conducono a diversi incarichi di ricerca applicata conferiti all’Università degli Studi di Milano da 
parte di aziende di notevole rilievo. Tra queste: Barbieri, Khun Italia e Same nel settore delle macchine agricole; 
Dow AgroSciences e Isagro per tecnologie avanzate di protezione delle colture; Edison, RSE e ENI per 
agroenergie; Galbani e Sant'Orsola per tecnologie agroalimentari; Unitec, Sammo e Sacmi per impiantistica 
nel settore ortofrutta.  

Partecipa attivamente ad alcuni importanti progetti di ricerca regionali e nazionali PRIN (2000, 2004, 2006) e 
al progetto UE Optidis che gli permette di estendere la sua attività a livello internazionale. In questo periodo, 
nel 2004, effettua un periodo di visiting di 2 mesi presso l’Università dell’Illinois, a Urbana-Champaign (USA), 
dove collabora col prof Grift allo sviluppo di dispositivi sensoristici per applicazioni di campo.  

Oltre al lavoro di ricerca, avvia in questi anni un'intensa attività didattica nei corsi di Laurea triennali e 
magistrali della Facoltà di Scienze Agrarie e Alimentari di Milano. Diviene titolare di insegnamenti 
caratterizzanti della Meccanica Agraria, come "Meccanizzazione dei Processi Agricoli" e "Automazione nelle 
macchine e nei processi agricoli", successivamente tenuto in lingua inglese come “Farm automation”, oltre a 
svolgere per 12 anni le esercitazioni di aula e campo previste per l’insegnamento di "Meccanica Agraria". Dal 
2007, per 4 anni è anche titolare dell’insegnamento di Fisica mutuato per tre corsi di studio triennali L25.  

Dal 2014 è Professore Associato di Ingegneria agraria, forestale e dei biosistemi (ssd AGRI-04/B - Meccanica 
agraria) presso il DiSAA-Dipartimento di Scienze Agrarie e Ambientali dell’Università degli studi di Milano, dove 
nei 10 anni successivi, fino al 2024, assume la titolarità dell’insegnamento di “Meccanica agraria” per il corso 
di laurea in Scienze e tecnologie agrarie.  
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Successivamente, l’attività didattica si estende alle tematiche relative all’agricoltura di precisione con 
l’insegnamento magistrale di “Macchine per l'agricoltura di precisione con applicazioni di campo”. Svolge 
inoltre docenza in corsi monografici per il dottorato di ricerca in “Innovazione tecnologica per le scienze agro-
alimentari e ambientali”, poi per quello di “AAB-Agricoltura, Ambiente e Bioenergia” dell’Università degli studi 
di Milano. 

In questi stessi anni prosegue l’attività in reti internazionali di ricerca con la partecipazione al progetto UE 
Valerie e, soprattutto, al progetto UE CROPS di cui è responsabile scientifico per l’Ateneo, che porta ad 
applicazioni particolarmente innovative nel settore agro-robotico, con la realizzazione nel 2013-14 presso il 
DiSAA dei primi esperimenti in assoluto di trattamenti selettivi e mirati su sintomi di malattia della vite, svolti 
da piattaforma robotica in modo totalmente automatico. 

Rafforza così ulteriormente le relazioni con gruppi di ricerca esteri attivi nell’ingegneria agraria, spendendo 
brevi periodi di visiting tra cui 1 mese al Volcani Center (Israele) nel 2016, presso il laboratorio di agricultural 
robotics del prof Bechar. Da tali relazioni scaturiscono diverse proposte di ricerca in ambito agro-robotico che 
in alcuni casi ottengono finanziamenti internazionali, favorendo un periodo di interscambio scientifico 
interessante per il DiSAA che si concretizza, ad esempio, con scambi di visite di PhD. Nel 2019 il DiSAA ospita 
per un periodo di 4 mesi come visiting scientist il Dr. Schmilovitch, chief-scientist ed ex-direttore dell’Institute 
of Agricultural Engineering del Volcani Center.   

Nell’ultimo decennio l’attività di ricerca si focalizza sempre più in ambiti di agrorobotica (progetti ASIMP, 
MindFoodsHUb, Agritech) e di Agricoltura di Precisione (progetti AIRSPRAY, PrecisionWeed), sviluppando su 
queste tematiche una iniziativa di collaborazione con il Dipartimento di Informatica dell’Ateneo. 

A partire dal 2016 è sempre più coinvolto in compiti di gestione didattica del DiSAA, in particolare nei corsi di 
laurea in Scienze e tecnologie agrarie e di laurea magistrale in Scienze agrarie, dove coordina i docenti tutor 
ed è Referente per l’assicurazione della qualità didattica, coadiuvando attivamente il Presidente dei corsi di 
laurea nell’organizzazione e gestione delle attività didattiche. In tale veste, nel 2018-19 promuove in prima 
persona un nuovo curriculum di laurea magistrale in Agricoltura di precisione, partecipando attivamente alla 
sua progettazione didattica. 

Nel 2020 è eletto Presidente del corso di laurea triennale in Scienze e tecnologie agrarie (poi Agricoltura 
Sostenibile) e del corso di laurea magistrale in Scienze agrarie (poi Scienze agrarie per la sostenibilità). Nel 
2022-23, nell’ambito di un importante riordino complessivo dell’offerta didattica DiSAA, coordina la revisione 
del corso magistrale che diviene l’attuale Scienze agrarie per la sostenibilità. Inoltre, promuove presso l’Ateneo 
e partecipa alla progettazione di una nuova laurea a orientamento professionalizzante in Sistemi digitali in 
agricoltura, curandone le procedure di accreditamento ministeriale e la sua attivazione nell’anno accademico 
2023-24. In questo ambito, nel 2024 promuove e cura un progetto di collaborazione didattica tra DiSAA e 
Dipartimento di Informatica dell’Ateneo, con proposte di insegnamenti magistrali e comuni tra i due 
dipartimenti. 

E’ stato membro del Collegio docenti del Dottorato in “Innovazione tecnologica per le scienze agro-alimentari 
e ambientali” e, attualmente, di quello “AAB-Agricoltura, Ambiente e Bioenergia” dell’Università degli studi di 
Milano. 

E’ stato membro di Giunta di Dipartimento DiSAA (2011-14 e 2020-oggi). Dal 2023 è Segretario nazionale del 
CoSTAg, il Coordinamento Nazionale dei Corsi di Laurea in Scienze e Tecnologie Agrarie (L25 e LM69), e 
membro della Giunta.  

Ha conseguito nel 2017 l’abilitazione scientifica a professore di prima fascia nel settore concorsuale 07/AGRI-
04 - Ingegneria Agraria, Forestale e dei Biosistemi. 



4 

 

E’ autore di un corpo di oltre 140 pubblicazioni scientifiche e tecnico-divulgative su tematiche dell’Ingegneria 
agraria, di cui 15 contributi in volume e 90 lavori in riviste scientifiche o in atti peer-reviewed di convegni 
internazionali (ISI Scopus H-index = 22). 

E’ stato Associate Editor della rivista scientifica Precision Agriculture (Springer) e membro dell’Editorial board. 
Membro del Comitato Scientifico per alcune Conferenze Internazionali del settore (AgEng-Agricultural 
Engineering; ECPA-European Conference of Precision Agriculture; RHEA- Robotics and Associated High-
Technologies and Equipment for Agriculture and Forestry). È stato guest editor di Biosystems Engineering 
curando la special issue “Advances in Agricultural Robotics”. Svolge attività di reviewer, per alcune fra le più 
rilevanti riviste scientifiche internazionali di Ingegneria Agraria (Biosystems Engineering, Precision Agriculture, 
Computers and Electronics in Agriculture, Transactions of ASABE, Applied Engineering in Agriculture, Journal 
of Agricultural Engineering). 

E’ membro Corrispondente dell’Accademia dei Georgofili dal 2005. Nel 2011 è stato nominato a partecipare 
al “CIGR next leader event” della Commissione Internazionale di Ingegneria Agraria. 

E’ membro del Club di Bologna da oltre un decennio e, nel 2024, è stato nominato a far parte del Management 
Commitee.  

Parla fluentemente inglese, francese, oltre a un più elementare spagnolo.  

 

 

2. ATTIVITÀ DIDATTICA 

L’attività didattica ultraventennale riguarda insegnamenti caratterizzanti del settore AGRI-04/B - Meccanica 
agraria, o ad esso affini, offerti all’interno di corsi di laurea triennale e di laurea magistrale dell’Università degli 
Studi di Milano.   

In particolare, presso la Facoltà di Scienze Agrarie e Alimentari è titolare di insegnamenti e moduli specialistici, 
erogati in corsi di laurea magistrali, incentrati sugli aspetti tecnologici dell’Agricoltura di Precisione, come 
“Macchine per l'agricoltura di precisione con applicazioni di campo” (dal 2023-24) e in precedenza 
“Applicazione delle tecnologie dell'agricoltura di precisione” e “Sensoristica e automazione per la zootecnia di 
precisione” (attivati nel 2020-21 fino al 2022-23).   

Su tematiche affini, più specificamente legate a sensoristica e automazione delle operazioni meccanizzate, è 
incentrato anche l’insegnamento magistrale “Automazione nelle macchine e nei processi agricoli”, tenuto tra 
il 2004 e il 2013, poi leggermente modificato ed erogato in lingua inglese come “Farm Automation” fino al 
2019. Particolarmente apprezzate anche per il loro carattere fortemente applicativo, le attività di tale 
insegnamento hanno portato allo sviluppo di numerosi progetti didattici di automazione con prototipi originali 
realizzati dagli studenti, alcuni dei quali esposti al pubblico nelle edizioni EIMA 2010 e 2012. Uno dei progetti 
è stato oggetto di ulteriore sviluppo nella tesi del suo autore, poi premiata come migliore tesi magistrale di 
Ingegneria Agraria e Meccatronica all’AgroInnovation Award 2020 dell’Accademia dei Georgofili e Imageline 
(Dott. Marco Torrente, “Prototipo di cable-robot a scala di laboratorio per applicazioni di gestione colturale a 
elevata precisione”).  

E’ inoltre attualmente docente di “Meccanizzazione aziendale” (dal 2011-12 a oggi), insegnamento 
obbligatorio del corso di laurea magistrale in Scienze Agrarie per la Sostenibilità sui fondamenti ingegneristici 
dei processi agricoli meccanizzati, il corretto dimensionamento di impianti e catene di meccanizzazione 
nell’azienda agricola, l’analisi dei costi di esercizio. 
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E’ stato titolare dell’insegnamento caratterizzante di “Meccanica agraria” (2014-2024) per il corso di laurea 
triennale in Scienze e tecnologie agrarie, dopo avere avuto in affidamento per un decennio le esercitazioni di 
aula (2003-2014) a supporto delle lezioni tenute dal prof. Bodria.  

Tra il 2008 e il 2011 ha tenuto l’insegnamento di “Fisica” per più corsi di laurea agrari L-25 congiunti, 
impegnandosi notevolmente per conferire alla materia un taglio didattico innovativo con lo sviluppo di diversi 
esempi applicativi originali riferiti ad agricoltura e ambiente. Nonostante la numerosità degli studenti (oltre 
200 esami anno) e la tradizionale diffidenza per questa materia, le positive rilevazioni delle opinioni degli 
studenti hanno mostrato un notevole apprezzamento didattico, soprattutto tra i frequentanti. 

Recentemente, nella laurea ad orientamento professionalizzante in Sistemi digitali per l’agricoltura ha ripreso 
l’insegnamento del modulo “Fondamenti di fisica per l’agricoltura” (dal 2023-24), proprio con l’obiettivo di 
garantire massima coerenza tra obiettivi formativi generali del corso di studio e competenze apprese 
nell’insegnamento, curandone specificamente il taglio applicativo e l’ampio uso nelle attività didattiche di 
strumenti informatici di base, come fogli di calcolo elettronici per semplici modellizzazioni dei concetti acquisiti 
e per elaborazioni di dati misurati. 

A tali insegnamenti istituzionali dei corsi di laurea triennale e magistrale della Facoltà, si aggiunge l’attività 
didattica svolta nei dottorati di ricerca “AAB-Agricoltura, Ambiente e Bioenergia” e precedentemente in 
“Innovazione tecnologica per le scienze agro-alimentari e ambientali” su tematiche legate ad applicazioni 
avanzate di sensoristica e di imaging in agricoltura, o nell’ambito di dei corsi di abilitazione all’insegnamento 
nelle scuole secondarie e nei master universitari organizzati dall’Università degli Studi di Milano, come di 
seguito dettagliato nei prossimi paragrafi. 

 

2.1 Insegnamenti o moduli in corsi di laurea triennale e magistrale all’Università degli 
Studi di Milano 
(anno accademico, nome dell’insegnamento/modulo, ore in affidamento, CFU, corso laurea e periodo di 
erogazione nell’a.a.)  

 

2024-25 

• Macchine per l'agricoltura di precisione con applicazioni di campo (30 ore), 3 CFU, CdLM G66-
Scienze agrarie per la sostenibilità, 25/09 – 20/01 

• Laboratory in sustainability of agricultural mechanization  (24 ore), 2 CFU, CdLM G68- MERGED. 
Global Environment and Development, 02/11 – 15/01 

• Fondamenti di calcolo e di fisica per l'agricoltura: Mod. Fondamenti di fisica per l’agricoltura, (32 
ore), 3 CFU, CdL G32-Sistemi digitali per l’agricoltura, 25/09 – 20/01 

• Meccanizzazione e tecnologie per l'agricoltura (32 ore), 4 CFU, CdLM G66-Scienze agrarie per la 
sostenibilità, 01/03 – 20/06 

• Laboratorio macchine e tecnologie per agricoltura di precisione (20 ore), 1,25 CFU, CdL G32-Sistemi 
digitali per l’agricoltura, 01/03 – 10/06 

2023-24 

• Meccanica agraria (60 ore), 6 CFU, CdL G28-Scienze e tecnologie agrarie, 25/09 – 20/01    

• Macchine per l'agricoltura di precisione con applicazioni di campo (30 ore), 3 CFU, CdLM G66-
Scienze agrarie per la sostenibilità, 25/09 – 20/01 

• Fondamenti di calcolo e di fisica per l'agricoltura: Mod. Fondamenti di fisica per l’agricoltura, (32 
ore), 3 CFU, CdL G32-Sistemi digitali per l’agricoltura, 25/09 – 20/01 

• Meccanizzazione e tecnologie per l'agricoltura (32 ore), 4 CFU, CdLM G66-Scienze agrarie per la 
sostenibilità, 01/03 – 20/06 
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2022-23 

• Meccanica agraria (60 ore), 6 CFU, CdL G28-Scienze e tecnologie agrarie, 25/09 – 20/01   

• Meccanizzazione dei processi agricoli: Mod. Meccanizzazione aziendale (32 ore), 4 CFU, CdLM G58-
Scienze agrarie, 25/09 – 20/01 

• Macchine, impianti e strutture per agricoltura di precisione: Mod. Macchine e impianti per 
l'agricoltura di precisione (16 ore), 2 CFU, CdLM G58-Scienze agrarie, 20/11 – 20/01 

• Sensoristica e automazione per la zootecnia di precisione, 16 ore, 2 CFU, CdLM G58-Scienze agrarie, 
01/03 – 10/04 

• Applicazioni di campo dell'agricoltura di precisione: Mod. Applicazione delle tecnologie 
dell'agricoltura di precisione (24 ore), 2 CFU, CdLM G58-Scienze agrarie, 01/03 – 15/06   

2021-22 

• Meccanica agraria (60 ore), 6 CFU, CdL G28-Scienze e tecnologie agrarie, 25/09 – 20/01   

• Macchine, impianti e strutture per agricoltura di precisione: Mod. Macchine e impianti per 
l'agricoltura di precisione (16 ore), 2 CFU, CdLM G58-Scienze agrarie, 20/11 – 20/01 

• Sensoristica e automazione per la zootecnia di precisione (16 ore), 2 CFU, CdLM G58-Scienze agrarie, 
01/03 – 10/04 

• Applicazioni di campo dell'agricoltura di precisione: Mod. Applicazione delle tecnologie 
dell'agricoltura di precisione (24 ore), 2 CFU, CdLM G58-Scienze agrarie, 01/03 – 15/06   

• Meccanizzazione dei processi agricoli: Mod. Meccanizzazione aziendale (32 ore), 4 CFU, CdLM G58-
Scienze agrarie, 25/09 – 20/01 

2020-21 

• Meccanica agraria (64 ore), 6 CFU, CdL G28-Scienze e tecnologie agrarie, 01/03 – 15/06   

• Macchine, impianti e strutture per agricoltura di precisione: Mod. Macchine e impianti per 
l'agricoltura di precisione (16 ore), 2 CFU, CdLM G58-Scienze agrarie, 20/11 – 20/01 

• Sensoristica e automazione per la zootecnia di precisione (16 ore), 2 CFU, CdLM G58-Scienze agrarie, 
01/03 – 10/04 

• Applicazioni di campo dell'agricoltura di precisione: Mod. Applicazione delle tecnologie 
dell'agricoltura di precisione (24 ore), 2 CFU, CdLM G58-Scienze agrarie, 01/03 – 15/06   

• Meccanizzazione dei processi agricoli: Mod. Meccanizzazione aziendale (32 ore), 4 CFU, CdLM G58-
Scienze agrarie, 01/10 – 20/01 

2019-20 

• Meccanica agraria (64 ore), 6 CFU, CdL G28-Scienze e tecnologie agrarie, 01/03 – 15/06 

• Farm automation (40 ore), 4 CFU, CdLM G58-Scienze agrarie, 01/10 – 15/01 

• Meccanizzazione dei processi agricoli: Mod. Meccanizzazione agricola  (32 ore), 4 CFU, CdLM G58-
Scienze agrarie, 01/03 – 15/06 

2018-19 

• Meccanica agraria (64 ore), 6 CFU, CdL G28-Scienze e tecnologie agrarie, 01/03 – 15/06 

• Farm automation (40 ore), 4 CFU, CdLM G58-Scienze agrarie, 01/10 – 15/01 

• Meccanizzazione dei processi agricoli: Mod. Meccanizzazione agricola  (32 ore), 4 CFU, CdLM G58-
Scienze agrarie, 01/03 – 15/06 

2017-18 

• Meccanica agraria (64 ore), 6 CFU, CdL G28-Scienze e tecnologie agrarie, 01/03 – 15/06 

• Farm automation (40 ore), 4 CFU, CdLM G58-Scienze agrarie, 01/10 – 15/01 

• Meccanizzazione dei processi agricoli: Mod. Meccanizzazione agricola  (32 ore), 4 CFU, CdLM G58-
Scienze agrarie, 01/03 – 15/06 

2016-17 
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• Meccanica agraria (64 ore), 6 CFU, CdL G28-Scienze e tecnologie agrarie, 01/03 – 15/06 

• Farm automation (40 ore), 4 CFU, CdLM G58-Scienze agrarie, 01/10 – 15/01 

• Meccanizzazione dei processi agricoli: Mod. Meccanizzazione agricola  (32 ore), 4 CFU, CdLM G58-
Scienze agrarie, 01/03 – 15/06 

2015-16 

• Meccanica agraria (64 ore), 6 CFU, CdL G28-Scienze e tecnologie agrarie, 01/03 – 15/06 

• Farm automation (40 ore), 4 CFU, CdLM G58-Scienze agrarie, 01/10 – 15/01 

• Meccanizzazione dei processi agricoli: Mod. Meccanizzazione agricola  (32 ore), 4 CFU, CdLM G58-
Scienze agrarie, 01/03 – 15/06 

2014-15 

• Meccanica agraria (64 ore), 6 CFU, CdL G28-Scienze e tecnologie agrarie, 01/03 – 15/06 

• Meccanizzazione dei processi agricoli: Mod. Meccanizzazione agricola  (32 ore), 4 CFU, CdLM G58-
Scienze agrarie, 01/03 – 15/06 

2013-14 

• Meccanizzazione dei processi agricoli: Mod. Meccanizzazione agricola  (32 ore), 4 CFU, CdLM G58-
Scienze agrarie, 01/03 – 15/06 

• Automazione e controllo nelle macchine e nei processi agricoli (40 ore), 4 CFU, CdLM G58-Scienze 
agrarie, 01/10 – 15/01 

• Esercitazioni di aula (20 ore) nell’insegnamento di Meccanica agraria, CdL G28-Scienze e tecnologie 
agrarie, 01/03 – 15/06 

2012-13 

• Meccanizzazione dei processi agricoli: Mod. Meccanizzazione agricola  (32 ore), 4 CFU, CdLM G58-
Scienze agrarie, 01/03 – 15/06 

• Automazione e controllo nelle macchine e nei processi agricoli (40 ore), 4 CFU, CdLM G58-Scienze 
agrarie, 01/10 – 15/01 

• Esercitazioni di aula (20 ore) nell’insegnamento di Meccanica agraria, CdL G28-Scienze e tecnologie 
agrarie, 01/03 – 15/06 

2011-12 

• Meccanizzazione dei processi agricoli: Mod. Meccanizzazione agricola  (32 ore), 4 CFU, CdLM G58-
Scienze agrarie, 01/03 – 15/06 

• Automazione e controllo nelle macchine e nei processi agricoli (40 ore), 4 CFU, CdLM G58-Scienze 
agrarie, 01/10 – 15/01 

• Esercitazioni di aula (20 ore) nell’insegnamento di Meccanica agraria, CdL G28-Scienze e tecnologie 
agrarie, 01/03 – 15/06 

2010-11 

• Fisica (64 ore), 6 CFU, CdL G28-Scienze e tecnologie agrarie, G26-Agrotecnologie per Ambiente e 
Territorio, G27 Produzione e protezione delle piante, 01/03 – 15/06 

• Automazione e controllo nelle macchine e nei processi agricoli (40 ore), 4 CFU, CdLM G58-Scienze 
agrarie, 01/10 – 15/01 

• Esercitazioni di aula (20 ore) nell’insegnamento di Meccanica agraria, CdL G28-Scienze e tecnologie 
agrarie, 01/03 – 15/06 

2009-10 

• Fisica (64 ore), 6 CFU, CdL G28-Scienze e tecnologie agrarie, G26-Agrotecnologie per Ambiente e 
Territorio, G27 Produzione e protezione delle piante, 01/03 – 15/06 
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• Processi agricoli speciali (48 ore), 6 CFU, CdLM G52-Biotecnologie vegetali, alimentari e 
agroambientali, 01/10 – 15/01 

• Esercitazioni di aula (20 ore) nell’insegnamento di Meccanica agraria, CdL G28-Scienze e tecnologie 
agrarie, 01/03 – 15/06 

2008-09 

• Fisica (64 ore), 6 CFU, CdL G28-Scienze e tecnologie agrarie, G26-Agrotecnologie per Ambiente e 
Territorio, G27 Produzione e protezione delle piante, 01/03 – 15/06 

• Processi agricoli speciali (48 ore), 6 CFU, CdLM G52-Biotecnologie vegetali, alimentari e 
agroambientali, 01/10 – 15/01 

• Esercitazioni di aula (20 ore) nell’insegnamento di Meccanica agraria, CdL G28-Scienze e tecnologie 
agrarie, 01/03 – 15/06 

2007-08 

• Fisica (64 ore), 6 CFU, CdL G12-Scienze e tecnologie agrarie, G14-Protezione delle piante, 01/03 – 
15/06 

• Processi agricoli speciali (48 ore), 6 CFU, CdLM G52-Biotecnologie vegetali, alimentari e 
agroambientali, 01/10 – 15/01 

• Esercitazioni di aula (20 ore) nell’insegnamento di Meccanica agraria, CdS G28-Scienze e tecnologie 
agrarie, 01/03 – 15/06 

2006-07 

• Processi agricoli speciali (48 ore), 6 CFU, CdLM G52-Biotecnologie vegetali, alimentari e 
agroambientali, 01/10 – 15/01 

• Sistemi di automazione e controllo nelle macchine agricole (40 ore), 4 CFU, CdLM G58-Scienze 
agrarie, 01/10 – 15/01 

• Esercitazioni di aula (20 ore) nell’insegnamento di Meccanica agraria, CdL G12-Scienze e tecnologie 
agrarie, 01/03 – 15/06 

2005-06 

• Processi agricoli speciali (48 ore), 6 CFU, CdLM G52-Biotecnologie vegetali, alimentari e 
agroambientali, 01/10 – 15/01 

• Sistemi di automazione e controllo nelle macchine agricole (40 ore), 4 CFU, CdLM G58-Scienze 
agrarie, 01/10 – 15/01 

• Esercitazioni di aula (20 ore) nell’insegnamento di Meccanica agraria, CdL G12-Scienze e tecnologie 
agrarie, 01/03 – 15/06 

2004-05 

• Sistemi di automazione e controllo nelle macchine agricole (40 ore), 4 CFU, CdLM G58-Scienze 
agrarie, 01/10 – 15/01 

• Esercitazioni di aula (20 ore) nell’insegnamento di Meccanica agraria, CdL G12-Scienze e tecnologie 
agrarie, 01/03 – 15/06 

2003-04 

• Sistemi di automazione e controllo nelle macchine agricole (40 ore), 4 CFU, CdL G09-Scienze agrarie, 
01/10 – 15/01 

• Esercitazioni di aula (20 ore) nell’insegnamento di Meccanica agraria, CdL G12-Scienze e tecnologie 
agrarie, 01/03 – 15/06 

2002-03 

• Esercitazioni di aula (20 ore) nell’insegnamento di Meccanica agraria, CdL G12-Scienze e tecnologie 
agrarie, 01/03/03 – 15/06/03 
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2.2 Ulteriori attività di didattica frontale  
(dottorati di ricerca, master, corso di perfezionamento)  

Nel dottorato di ricerca “AAB-Agricoltura, Ambiente e Bioenergia” svolge i seguenti moduli didattici:  
• da 11/2025: “Imaging applications and data analysis” (10 ore) nel corso Statistical methodologies 

and analysis of agri-environmental data   

• 2017 e 2018: “Imaging techniques for plant phenotyping” (3 ore) nel corso From -omics to 
phenotyping for crop improvement 

Nel dottorato di ricerca in “Innovazione tecnologica per le scienze agro-alimentari e ambientali” 
svolge i seguenti moduli didattici: 

• 2011 e 2012: “Tecniche computazionali per l’analisi dei dati” (20 ore) nel corso Informatica per agro-
biosistemi 

• 2009: “Sensoristica per le misure agro-alimentari e ambientali” (8 ore) nel corso Innovazione 
tecnologica per le scienze agro-alimentari e ambientali 

Nel master interateneo (Università degli studi di Milano e Scuola Sant’Anna di Pisa) in “Gestione della 
nutrizione delle colture attraverso l'uso razionale di fertilizzanti e biostimolanti”: 

• 06/2024 e 06/2025: “Applicazione di precisione dei fertilizzanti e biostimolanti” (5 ore)  

Nei corsi TFA/PAS dell’Università degli studi di Milano per l’abilitazione all’insegnamento nelle scuole 
secondari: 

• 2012: Meccanica agraria (18 ore) per la classe A058-Scienze e meccanica agraria e tecniche di gestione 
aziendale, fitopatologia ed entomologia  

• 2014 e 2015: Meccanica agraria (12 ore) per la classe A058-Didattica delle discipline tecnico-
economiche 

Nel master internazionale (Università degli studi di Milano e Università Ain Shams del Cairo) in 
“Agricultural and food production in arid areas”: 

• 02/2006: “Computer applications in agriculture” (24 ore) presso l’Università Ain Shams del Cairo 
(Egitto)  

Nei corsi propedeutici di matematica Agrimat, poi Minimat, rivolti agli studenti immatricolati alla 
Facoltà di Agraria di Milano dal 2004 al 2009. 

• dal 2004 al 2009: “Richiami di matematica” (12 ore) 
 
 

2.3 Attività di didattica integrativa e di servizio agli studenti 

Le attività di didattica integrativa riguardano principalmente compiti di formazione e di indirizzo svolti 
in qualità di relatore o correlatore di tesi, come di seguito dettagliato.  

Dal 2011 a oggi: relatore o correlatore di 4 tesi di dottorato nell’ambito di diversi dottorati di ricerca 
dell’Università degli Studi di Milano: 

TD1. Dott. Marco Torrente "3D Sensing Approaches for Precision Agriculture: applications to plant features characterization and to 
weed control in maize " (Relatore: Prof. R. Oberti; Correlatore: Prof. A. Calcante). XXXVII ciclo del Dottorato in in Agricoltura, 
Ambiente, Bioenergia. Università degli Studi di Milano. 
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TD2. Dott. Emanuele Tona “Contributions on advanced automation for selective protection treatments on specialty crops” (Relatore: 
Prof. R.Oberti). XXIX ciclo del Dottorato in in Agricoltura, Ambiente, Bioenergia. Università degli Studi di Milano. 

TD3. Dott. Paolo Tirelli "Adaptive processing architecture of multisensor signals for low-impact treatments of plant diseases" 
(Relatore: Prof. A.N. Borghese, Correlatore: Dott. R.Oberti). XXIV ciclo della Scuola di Dottorato in Informatica. Università degli 
Studi di Milano. 

TD4. Dott. Alberto Tenca. "Biohydrogen production from agricultural and livestock residues within an integrated bioenergy 
concept". (Relatore: Prof. L. Bodria, Correlatore: Dott. R.Oberti). XXIV Ciclo Scuola di Dottorato in Innovazione tecnologica per 
le scienze agro-alimentari e ambientali. Università degli Studi di Milano.  

 

Dal 2001 a oggi: relatore o correlatore di 93 tesi di laurea magistrali o triennali. Segue l’elenco 
completo: 

Tesi di Laurea Magistrale (o Quinquennale):  

T1. Alessandro Limonta. Approcci di deep learning per il riconoscimento automatico di infestanti: analisi di immagini iperspettrali prossimali mediante 
reti neurali convoluzionali. a.a. 2023-24  (Relatore: Prof. R. Oberti; Correlatore: Dott. M. Torrente) 

T2. Lorenzo Marini. I software gestionali in agricoltura di precisione: analisi e confronto di prodotti presenti sul mercato italiano. a.a. 2023-24  
(Relatore: Prof. R. Oberti; Correlatore: Prof. A. Calcante) 

T3. Andrea Aurelio. Sperimentazione di irraggiamento UV-C per il controllo oidio in cetriolo. a.a. 2023-24 (Relatore: Prof. R. Oberti; Correlatore: Dott. 
E. Ferrari) 

T4. Enrico Brevi. Caratterizzazione di parametri morfo-fisiologici di crescita in orticole a foglia mediante strumenti di sensoristica avanzata. a.a. 2022-
23  (Relatore: Prof. R. Oberti; Correlatore: Dott. D. Manenti) 

T5. Federico Korner. Development of a low-cost monitoring system for the industrial production of microalgae (chlorella sorokiniana) and 
cyanobacteria (arthrospira platensis). a.a. 2021-22  (Relatore: Prof. R. Oberti; Correlatore: Dott. A. Schievano) 

T6. Nicola Cappello. Caratterizzazione geometrica mediante imaging di piante di mais ed alcune specie infestanti. a.a. 2021-22   (Relatore: Prof. R. 
Oberti; Correlatore: Dott. M. Torrente) 

T7. Stefano Perego. La gestione dei polloni in vigneto: rassegna dei principali metodi di controllo. a.a. 2020-21 (Relatore: Prof. R. Oberti)  

T8. Cristiano Bersezio. Confronto tecnico-operativo tra cantieri meccanizzati tradizionali e cantieri meccanizzati dotati di sistemi di agricoltura di 
precisione in aziende risicole del Nord-Italia. a.a. 2020-21 (Relatore: Prof. A. Calcante; Correlatore: Prof. R. Oberti) 

T9. Mattia Bono. Confronto tecnico-economico tra cantieri meccanizzati tradizionali e cantieri meccanizzati dotati di sistemi di precisione in aziende 
risicole del Nord-Italia. a.a. 2020-21 (Relatore: Prof. A. Calcante; Correlatore: Prof. R. Oberti) 

T10. Mirko Crespiatico. Confronto tra un cantiere tradizionale ed un cantiere ad elevato livello di meccanizzazione per la distribuzione di reflui 
zootecnici. a.a. 2020-21 (Relatore: Prof. A. Calcante; Correlatore: Prof. R. Oberti) 

T11. Pietro Brivio. La distribuzione di agrofarmaci per mezzo di droni: analisi di un caso di studio. a.a. 2019-20 (Relatore: Prof. A. Calcante; Correlatore: 
Prof. R. Oberti) 

T12. Emanuele Soana. Applicazione di imaging multispettrale e termografico per l'individuazione precoce dell'oidio in piante di cetriolo (Cucumis 
Sativus). a.a. 2018-19 (Relatore: Prof. R. Oberti) 

T13. Sara Vignati. Analisi multivariata di dati per la caratterizzazione di oidio in cetriolo mediante tecniche di imaging. a.a. 2018-19 (Relatore: Prof. R. 
Oberti) 

T14. Giovanni Moriggi. Analisi e sviluppo di un metodo diserbante ad azione termica e fitotossica: progetto fryweed. a.a. 2018-19 (Relatore: Prof. R. 
Oberti)  

T15. Stefano Santoro. Oli vegetali ad elevata temperatura per il controllo delle infestanti: sperimentazione mediante un banco dinamico di laboratorio. 
a.a. 2018-19 (Relatore: Prof. R. Oberti; Correlatore: Prof. A. Calcante) 

T16. Marco Torrente Realizzazione di un prototipo di cable robot a scala di laboratorio per applicazioni di monitoraggio e gestione colturale a elevata 
precisione. a.a. 2018-19 (Relatore: Prof. R. Oberti; Correlatore: Dott. E. Ferrari) 

T17. Mattia Ferrari. Indagine tecnico-economica dei cantieri di meccanizzazione per la coltivazione delle cover crops nella pianura padana. a.a. 2018-
19 (Relatore: Dott. A. Calcante; Correlatore: Prof. R. Oberti) 

T18. Daniele Manenti. Sviluppo e validazione di un modello semplificato per il dimensionamento e la stima dei costi di cantieri meccanizzati per la 
coltivazione delle cover crops. a.a. 2018-19 (Relatore: Dott. A. Calcante; Correlatore: Prof. R. Oberti) 

T19. Alberto Zani. Potenzialità dell'imaging 3d per la stima della biomassa fogliare: esempio di applicazione nella crescita di lattuga romana (lactuca 
sativa l. Var. Longifolia). a.a. 2017-18 (Relatore: Prof. R. Oberti; Correlatore: Dott. E. Tona) 

T20. Francesco Invernizzi. Interconnessione dati fra rotoimballatrice e trattore: dal bus CAN all’ISOBUS. a.a. 2017-18 (Relatore: Prof. R. Oberti; 
Correlatore: Dott. A. Calcante) 

T21. Andrea Roncalli. Interconnessione dati fra seminatrice e trattore: dal bus CAN all’ISOBUS. a.a. 2017-18 (Relatore: Prof. R. Oberti; Correlatore: 
Dott. A. Calcante) 

T22. Marco Ferri. Valutazione sperimentale del comfort di sedili di trattori agricoli mediante metodi barometrici. a.a. 2016-17 (Relatore: Prof. R. 
Oberti; Correlatore: Dott. E. Romano) 

T23. Matteo Mamerato. I costi di manutenzione e riparazione delle macchine da raccolta: aggiornamento dei modelli ASABE. a.a. 2015-16 (Relatore: 
Dott. A. Calcante; Correlatore: Prof. R. Oberti) 

T24. Stefano Bormolini. Tecnologie informatiche nella gestione delle macchine da raccolta e possibili utilizzi da parte dell'agricoltore. Caso studio di 
una falcia-trincia-caricatrice john deere 7980i. a.a. 2014-15 (Relatore: Prof. R. Oberti; Correlatore: Dott. A. Calcante) 

T25. Gianluca Albanese. Messa a punto e validazione di un modello basato sull'analisi dell'immagine per la valutazione automatica del bcs in bovine 
da latte. a.a. 2014-15 (Relatore: Dott. A. Calcante; Correlatore: Prof. R. Oberti) 
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T26. Alessandro Rea. Analisi tecnico-economica di sistemi per l'agricoltura di precisione applicati ad aziende risicole. a.a. 2014-15 (Relatore: Dott. A. 
Calcante; Correlatore: Prof. R. Oberti) 

T27. Ludovico Lorini Sgariboldi. Lavorazione tradizionale e tecniche conservative: confronto tra diversi itinerari tecnici per la produzione di riso nella 
pianura lombarda. a.a. 2014-15 (Relatore: Dott. A. Calcante; Correlatore: Prof. R. Oberti) 

T28. Alberto Maghini. Analisi tecnico-economica di cantieri meccanizzati convenzionali e conservativi in contesti cerealicoli della pianura padana. a.a. 
2013-14 (Relatore: Prof. R. Oberti; Correlatore: Dott. P. Cera)  

T29. Riccardo Zaghi. Caratterizzazione di un sistema ottico semplificato per la valutazione del contenuto di AGV in brodi di fermentazione energetica. 
a.a. 2013-14 (Relatore: Prof. R. Oberti) 

T30. Luca Soffianti. Prove di un sistema di regolazione meccatronico per la distribuzione dei reflui zootecnici a rateo variabile. a.a. 2013-14 (Relatore: 
Dott. A. Calcante; Correlatore: Prof. R. Oberti)  

T31. Marco Panizza. Automazione del processo di produzione di bioidrogeno da fermentazione di biomasse: uso della logica Fuzzy per il controllo del 
carico organico. a.a. 2012-13 (Relatore: Dott. R.Oberti; Correlatore: Dott. A. Calcante)  

T32. Emanuele Tona . Approccio robotizzato per trattamenti selettivi nella difesa di precisione delle colture. a.a. 2012-13(Relatore: Dott. R.Oberti; 
Correlatore: Dott. A. Calcante)  

T33. Riccardo Polia. Sperimentazione di sistemi ottici innovativi per l'individuazione di patologie fungine nella vite. a.a. 2012-13 (Relatore: Dott. 
R.Oberti; Correlatore: Dott. M.Iriti)  

T34. Davide Quaglia. Analisi dell'accoppiamento trattore-operatrice in macchine per l'agricoltura conservativa. a.a. 2012-13 (Relatore: Prof. L. Bodria; 
Correlatore: Dott. R.Oberti)  

T35. Alessandro Riva. Confronto delle prestazioni energetiche fra diverse generazioni di robot di mungitura. a.a.2012-13 (Relatore: Dott. A. Calcante; 
Correlatore: Dott. R.Oberti)  

T36. Castelli Emilio. Prove sperimentali di campo di "Harvestlab": un sistema innovativo per il controllo automatico della lunghezza di trinciatura in 
base all'umidità dei foraggi. a.a. 2010-2011. (Relatore: Dott. R.Oberti)  

T37. Bertone Gianluca. Prime prove di un sistema innovativo per il controllo automatico del livellamento in risaia e suo confronto con le tecniche di 
lavorazione tradizionale. a.a. 2010-2011. (Relatore: Dott. R.Oberti; Correlatore: Dott. A. Calcante)  

T38. Cò Emanuele. Effetti di un pretrattamento termico sulla produzione di bio-idrogeno da fermentazione di miscele di reflui zootecnici e insilato di 
mais. a.a. 2010-2011. (Relatore: Dott. R.Oberti; Correlatore: Dott. A. Schievano)  

T39. Barlassina Giacomo. Produzione integrata di bio-idrogeno e metano mediante fermentazione anaerobica di miscele di biomasse e reflui 
zootecnici. a.a. 2009-2010. (Relatore: Dott. R.Oberti; Correlatore: Prof. F.Adani)  

T40. Perazzolo Francesca. Bioidrogeno da scarti ortofrutticoli ed effluenti zootecnici: ottimizzazione dei parametri operativi e valutazione delle 
potenzialità applicative su scala territoriale. a.a. 2009-2010. (Relatore: Dott. R.Oberti; Correlatore: Prof. G.Provolo)  

T41. Tenca Alberto. Produzione di bioidrogeno mediante fermentazione anaerobica: sperimentazioni preliminari e modellizzazione del processo. a.a. 
2007-2008. (Relatore: Dott. R.Oberti; Correlatore: Prof. F.Adani)  

T42. Faliva Flavio Andrea. Prove sperimentali di un sistema per la misura in linea di resa e umidità della granella alla raccolta. a.a. 2003-2004 (Relatore: 
Prof. L. Bodria; Correlatore: Dott. R.Oberti)  

T43. Tempesta Alessandra. Applicazione di un sistema di visione per individuare precocemente le alterazioni da Botrytis Cinerea e Rhizopus Sp. su 
fragole. a.a. 2003-2004 (Relatore: Prof. L. Bodria; Correlatore: Dott. R.Oberti)  

T44. Morra Emanuele. Sperimentazione di tecniche spettrofotometriche per individuare precocemente botrytis e rhizopus in fragole. a.a. 2003-2004 
(Relatore: Prof. L. Bodria; Correlatore: Dott. R.Oberti)  

T45. Fiegl Patrick. Prove sperimentali di un sistema per la misura in linea di resa e di umidità della granella alla raccolta. a.a. 2002-2003 (Relatore: Prof. 
L. Bodria; Correlatore: Dott. R.Oberti)  

T46. Pagliari Federica. Tecniche basate sulla fluorescenza della clorofilla per l'individuazione di sintomi di malattie fungine del frumento. a.a. 2001-
2002 (Relatore: Prof. L. Bodria; Correlatore: Dott. R.Oberti)  

T47. Savoia Walter. Misure spettrofotometriche di campo per la valutazione dello stato nutrizionale del riso (Oryza sativa L.): primi risultati 
sull'influenza dei fattori ambientali e delle varietà. a.a. 2001-2002 (Relatore: Prof. L. Bodria; Correlatore: Dott. R.Oberti)  

T48. Antonelli Marta. Individuazione del danno da Penicillum sp. su pesche cv elegant lady mediante un sistema di visione. a.a. 1999-2000 (Relatore: 
Prof. L. Bodria; Correlatore: Dott. R.Oberti)  

Elaborati di Laurea Triennale  

T49. Laura Biloni. Robot in risaia: valutazione operativa del sistema moondino per il controllo della flora infestante. a.a. 2023-24 (Relatore: Prof. R. 
Oberti; Correlatore: Prof. A. Calcante) 

T50.  Luca Saverio Riondato. Realizzazione di un simulatore di irrorazione su bersagli identificati in tempo reale". a.a. 2023-24  (Relatore: Prof. R. 
Oberti; Correlatore: Dott. M. Torrente) 

T51. Vittorio Emanuele Conzadori. Monitoraggio di operazioni colturali meccanizzate eseguite in un'azienda della pianura lombarda ad indirizzo 
seminativo. a.a. 2023-24  (Relatore: Prof. R. Oberti) 

T52. Luca Martullo. Comparazione operativa di cantieri meccanizzati tradizionali e minima lavorazione su soia. a.a. 2023-24  (Relatore: Prof. R. Oberti) 

T53.  Virginia Emilia Visconti. Analisi tecnica delle operazioni meccanizzate in regime di lavorazione tradizionale nella coltura di frumento. a.a. 2022-
23  (Relatore: Prof. R. Oberti) 

T54. Liam Micheal Rice. Sperimentazione dell'efficacia spollonante di olio vegetale ad alta temperaturaed eugenolo su talee di vite. a.a. 2022-23  
(Relatore: Prof. R. Oberti) 

T55. Emanuele Biscaldi. Analisi tecnica dei cantieri meccanizzati in regime di minima lavorazione applicati alla coltura di orzo. a.a. 2022-23  (Relatore: 
Prof. R. Oberti) 

T56. Giorgio Cassetti. Applicazioni della misura dello sforzo di trazione nel trattore. a.a. 2021-22  (Relatore: Prof. R. Oberti) 

T57. Alberto Benecchi. Studi preliminari su trattamenti sinergici di eugenolo e raggi UV per il controllo dell’oidio nel cetriolo. a.a. 2021-22  (Relatore: 
Prof. R. Oberti) 

T58. Matteo Riccardi. Le macchine per la terminazione meccanica delle cover crops. a.a. 2021-22  (Relatore: Prof. R. Oberti; Correlatore: Prof. A. 
Calcante) 
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T59. Pamela Fassina. Valutazione tecnica di operazioni meccanizzate nella coltivazione del mais da trinciato. a.a. 2020-21 (Relatore: Prof. R. Oberti) 

T60. Luca Brenna. Approcci sensoristici per l’identificazione di stress idrico in colture orticole da foglia. a.a. 2019-20 (Relatore: Prof. R. Oberti) 

T61. Luca Concina. Monitoraggio di operazioni meccanizzate in agricoltura conservativa: l’azienda risicola Panda a.a. 2019-20 (Relatore: Prof. R. Oberti)  

T62. Vittorio Franco. Le operazioni di livellatura in risaia. a.a. 2018-19 (Relatore: Prof. R. Oberti) 

T63. Marco Rimoldi. Innovazioni gestionali per il contoterzismo: l'esempio della piattaforma. a.a. 2018-19 (Relatore: Prof. R. Oberti)  

T64. Flavio Maffeis. Uso di smartphone e mini spettrometro portatile per l'acquisizione di immagini e spettri caratteristici di oidio e peronospora su 
vite. a.a. 2018-19 (Relatore: Prof. R. Oberti) 

T65. Federico de Zolt. Applicazione di analisi di immagini rgb al biosaggio vegetale con Lactuca Sativa L. a.a. 2018-19 (Relatore: Prof.ssa P. Zaccheo; 
Correlatore:  R. Oberti) 

T66. Matteo Americo. Tecnologie di riduzione delle emissioni ed evoluzione del motore diesel agricolo. a.a. 2018-19 (Relatore: Prof. R. Oberti) 

T67.  Martina D'Adda. Tecnologie per l'individuazione e localizzazione di frutti su pianta. a.a. 2017-18 (Relatore: Prof. R. Oberti) 

T68. Jose' Morejon Vitali. Produzione di bioidrogeno da effluenti zootecnici e pule di riso in impianto sperimentale a scala di laboratorio. a.a. 2017-18 
(Relatore: Prof. R. Oberti)  

T69. Riccardo Rodio. Applicazioni di imaging per individuazione automatica di mele su pianta. a.a. 2017-18 (Relatore: Prof. R. Oberti)  

T70. Edoardo Tomasoni. Prime applicazioni in campo di imaging 3d per la localizzazione di frutti su pianta. a.a. 2017-18 (Relatore: Prof. R. Oberti)                                                                        

T71. Adriano Avanzi. Prototipo a scala di laboratorio per la produzione di bioidrogeno mediante cofermentazione di pula di riso ed effluenti zootecnici 
e prime prove sperimentali. a.a. 2016-17 (Relatore: Prof. R. Oberti)  

T72. Simone Cavenaghi. Approcci di analisi di immagini RGB per la valutazione della crescita di Lactuca Sativa.  a.a. 2016-17 (Relatore: Prof. R. Oberti)                                                                        

T73. Gabriele Ruffa. Soluzioni sensoristiche per la caratterizzazione dinamica delle proprieta' del terreno agrario. a.a. 2016-17 (Relatore: Prof. R. 
Oberti) 

T74. Alessio Negro. Possibili usi di biolubrificanti nelle macchine agricole e modalita' di prova della loro resistenza alla degradazione. a.a. 2014-15 
(Relatore: Prof. R. Oberti; Correlatore: Dott.C. Bisaglia) 

T75. Alessandro Bacheca. Controllo automatico a logica fuzzy del processo bi-stadio per la produzione di bioidrogeno e biogas. a.a. 2014-15 (Relatore: 
Prof. R. Oberti) 

T76. Alessandro Rea. Linee di innovazione nelle macchine irroratrici. a.a. 2013-14 (Relatore: Prof. L. Bodria; Correlatore: Dott. R.Oberti) 

T77. Ludovico Sgariboldi Lorini. Confronto tra un cantiere meccanizzato tradizionale e lavorazioni conservative nella produzione di silomais nella 
pianura lombarda. a.a. 2013-14 (Relatore: Prof. L. Bodria; Correlatore: Dott. R.Oberti)  

T78. Luca Nonini. La stima del contenuto in legno e corteccia nel cippato di pioppo mediante analisi dell'immagine: un primo approccio. a.a.2011-12 
(Relatore: Prof. M. Fiala; Correlatori: Dott. R.Oberti, J. Bacenetti) 

T79. Alessandro Antona. La produzione di energia da Jatropha curcas L. in comunità locali della Sierra Leone: una filiera sostenibile. a.a. 2012-13 
(Relatore: Prof. M. Fiala; Correlatore: Dott. R.Oberti) 

T80. Marco Vailati. Linee di innovazione negli atomizzatori per la difesa delle coltivazioni arboree. a.a. 2012-13 (Relatore: Prof. L. Bodria; Correlatore: 
Dott. R.Oberti)  

T81. Teodoro Fiumara. Stima del contenuto di acidi grassi volatilil mediante spettrofotometria NIR in brodi di fermentazione di biomasse energetiche. 
a.a.2012-13. (Relatore: Dott. R.Oberti; Correlatore: Prof.ssa E. Casiraghi)  

T82. Giuliana Maifredi. Prove preliminari di laboratorio finalizzate alla produzione di bioidrogeno in impianto bistadio a scala pilota. a.a. 2011-12. 
(Relatore: Dott. R.Oberti; Correlatore: Dott. A. Schievano)  

T83. Antonio Losacco. L'impianto bistadio a scala pilota dell'azienda "Menozzi" di Landriano: prove di produzione di bioidrogeno e biogas da effluenti 
e scarti ortofrutticoli a.a. 2011-2012. (Relatore: Dott. R.Oberti; Correlatore: Dott. A. Tenca)  

T84. Binetti Danilo. Impianto pilota bistadio per la produzione di bioidrogeno e biogas presso l'Azienda Agraria Didattico-sperimentale "A. Menozzi" 
di Landriano (PV). a.a. 2010-2011. (Relatore: Dott. R.Oberti; Correlatore: Dott. A. Tenca)  

T85. Zuppelli Filippo. Ottimizzazione dei parametri di processo nella produzione di bioidrogeno da fermentazione di miscele di reflui zootecnici e 
colture energetiche. a.a. 2010-2011. (Relatore: Dott. R.Oberti; Correlatore: Dott. A. Schievano)  

T86. Cortellini Chiara. Processi semplificati di upgrading di bio-idrogeno a.a. 2008-2009 (Relatore: Dott. R.Oberti; Correlatore: Prof. F.Adani)  

T87. Ingannamorte Marcello. Ottimizzazione dei principali parametri nella produzione di bioidrogeno da fermentazione di scarti ortofrutticoli e reflui 
zootecnici. a.a. 2008-2009 (Relatore: Dott. R.Oberti; Correlatore: Prof. F.Adani)  

T88. Bettera Pierantonio. Applicazioni del fotovoltaico in ambito rurale: una prima analisi dell'impianto dell'azienda agraria "Angelo Menozzi" di 
Landriano (PV). a.a. 2008-2009 (Relatore: Prof. M. Fiala; Correlatore: Dott. R.Oberti)  

T89. Moioli Emanuele. Confronto operativo fra due falcia trincia caricatrici nella raccolta del mais. a.a. 2006-2007 (Relatore: Prof. L. Bodria; 
Correlatore: Dott. R.Oberti)  

T90. Cozzaglio Ivano. L'evoluzione della trasmissione delle trattrici agricole. a.a. 2005-2006 (Relatore: Prof. L. Bodria; Correlatore: Dott. R.Oberti)  

T91. Orizio Alberto. Tecnologie innovative per la tracciabilità dei prodotti agricoli. a.a. 2005-2006 (Relatore: Prof. L. Bodria; Correlatore: Dott. R.Oberti)  

T92. Cattaneo Andrea. La meccanizzazione della risicoltura: stato dell'arte e innovazioni. a.a. 2003-2004 (Relatore: Prof. L. Bodria; Correlatore: Dott. 
R.Oberti)  

T93. Sala Cristian. Sistemi di automazione e controllo delle macchine agricole operatrici. a.a. 2003-2004 (Relatore: Prof. L. Bodria; Correlatore: Dott. 
R.Oberti)  

 

Svolge attività di servizio agli studenti, in particolare di tutoraggio. 

• Dal 2012 al 2016 è docente tutor per gli studenti del corso di laurea triennale in Scienze e tecnologie 
agrarie e di laurea magistrale in Scienze agrarie. Segue annualmente un gruppo di circa 20 studenti, 
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informando e orientando riguardo le possibili opzioni formative dei corsi di studio, e suggerendo 
possibili soluzioni a specifici problemi didattici in particolare per gli studenti a inizio percorso.  

 

• Dal 2016 a oggi: è coordinatore delle attività dei docenti tutor per degli studenti del corso di laurea in 
Scienze e tecnologie agrarie (fino al 2023) e tuttora per il corso di laurea magistrale in Scienze agrarie 
per la Sostenibilità. Organizza riunioni periodiche coi colleghi docenti che svolgono attività di tutori 
per gli studenti; si occupa di armonizzare le informazioni indirizzate agli studenti riguardo le opzioni 
formative dei corsi di studio (supporto extracurriculare, scelta degli esami opzionali, del curriculum, 
delle modalità di svolgimento e delle tematiche di tirocinio o tesi); orienta gli studenti interessati a 
immatricolarsi o a trasferirsi da altri corsi di studio; mantiene rapporti con la Segreteria studenti 
riguardo i piani di studio  

 

Svolge e promuove attività seminariale rivolta agli studenti dei tre livelli di formazione, in particolare: 

• Dal 2009 al 2013: è promotore/coordinatore di cicli di seminari di Dipartimento (DIA dal 2009 al 2011, 
DiSAA dal 2012 al 2013) rivolti a studenti magistrali, dottorandi e giovani ricercatori. 

• Nell’ambito di tali cicli svolge due seminari su tematiche innovative “Applicazioni avanzate di 
tecnologie ottiche in agricoltura” (2009) e “Applicazioni di robotica in agricoltura” (2012). 

• Nel 2022 e 2023: svolge un ciclo di seminari pratico-applicativi per studenti dei corsi di laurea triennali 
su “Applicazioni di informatica per agraria” (12 ore)  

• Nel 2018: svolge un seminario a invito su “Sensoristica e tecnologie per l’Agricoltura di precisione” 
presso l’Università Politecnica delle Marche.  
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3. ATTIVITÀ DI RICERCA SCIENTIFICA E PUBBLICAZIONI 

L'attività di ricerca si caratterizza per interessi ampi che hanno spaziato in numerose diverse tematiche 
scientifiche proprie del settore AGRI-04/B - Meccanica agraria.  Questo largo spettro di attività ha, tuttavia, un 
tratto distintivo, comune all’intero percorso di ricerca: lo studio di tecnologie sensoristiche e di automazione 
emerse come maggiormente innovative nel corso in questi decenni e la loro applicazione al miglioramento di 
specifiche funzionalità nelle macchine operatrici e negli impianti agricoli “classici”.  

Infatti, scorrendo le pubblicazioni legate alle attività di ricerca sin qui condotte, si può evincere una evidente 
fusione tra studi che testimoniano solide basi sui fondamenti classici della meccanica agraria e ricerche su 
tecnologie più frontiera, che si sono focalizzate dapprima sull’automazione dei parametri di funzionamento di 
macchine e impianti, adattandoli alle condizioni operative, ambientali, logistico‐aziendali in cui si opera, poi 
successivamente ottimizzandoli in funzione della variabilità delle condizioni della coltura o del prodotto su cui 
si lavora rendendo possibile l’attuazione di approcci di agricoltura di precisione (dove, quando e quanto serve), 
fino alle più recenti applicazioni di agro-robotica. 

In questo quadro generale di attività di ricerca, documentata da 90 articoli peer‐reviewed pubblicati in riviste 
scientifiche o in atti di Congressi internazionali (54 indicizzati in ISI Scopus, che risultano citate da 1780 lavori, 
con un corrispondente H-index=22) e da 15 saggi in volume, per un corpo di oltre 140 pubblicazioni scientifiche 
e tecnico-divulgative (cfr. elenco sottostante), i diversi aspetti toccati dalle ricerche condotte si possono 
articolare nelle seguenti tematiche caratteristiche del settore scientifico disciplinare AGR/09‐Meccanica 
Agraria. 

 

Ricerche e studi su sensoristica, automazione, robotizzazione, agricoltura di precisione  
gestione di precisione dei processi  

A queste tematiche può senz’altro essere ricondotta la parte più ampia dell'attività scientifica svolta.  

Già a partire dalle prove operative condotte su spandiconcime e irroratrici e sui sistemi di regolazione adottati 
in queste macchine, prende avvio una serie di approfondimenti e sperimentazioni che mirano a spostare 
l'obbiettivo di studio dai parametri operativi interni alla macchina verso quelli relativi alla coltura pianta o al 
prodotto su cui la macchina lavora, in modo da ottimizzarne la funzionalità in base alle condizioni.  

Si tratta di un cambio di paradigma, proprio dell'Agricoltura di Precisione, che comincia a radicarsi nella 
comunità scientifica internazionale verso la fine degli anni '90. Il periodo di ricerca svolto presso l'Università di 
Leuven (Belgio) riveste, in tal senso, un ruolo fondamentale. Qui l'attività di ricerca si inserisce su filoni di 
Agricoltura di Precisione applicati alla concimazione mirata delle colture, lavorando direttamente allo sviluppo 
di sensori ottici da montare su trattore e di metodologie di analisi dei segnali finalizzate alla stima dello stato 
nutrizionale del frumento.  

La proposta, totalmente originale, di applicare su colture le tecniche di imaging di fluorescenza della clorofilla, 
originariamente sviluppate per la selezione qualitativa della frutta, ha promosso nel gruppo di ricerca di Leuven 
l'elaborazione di una proposta progettuale da cui è scaturito il progetto europeo OPTIDIS “Development of an 
optical detection system for diseases in field crops with a view to reduce pesticides by targeted application”.  In 
OPTIDIS la collaborazione fra Università di Milano e di Leuven con altri cinque partner internazionali studia la 
fattibilità di un sistema di campo per l’individuazione automatica di malattie fungine su frumento e di 
effettuare trattamenti protettivi localizzati sui focolai di infezione.  

Su questa stessa linea delle tecnologie per trattamenti di precisione, si inserisce anche l'attività di ricerca 
finalizzata allo sviluppo di dispositivi automatici di campo per la distribuzione mirata di insetticidi secondo 
approcci innovativi, cosiddetti di autodisseminazione, e per il monitoraggio di popolazioni fitofaghe in campo.  

Da tali esperienze pioneristiche anche nel panorama internazionale, è scaturita una linea di studio che 
esplora la fattibilità tecnica e i possibili vantaggi derivanti dall'impiego di piattaforme robotizzate in tali 
operazioni di scouting intelligente.  
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In questo quadro, partecipa direttamente all’elaborazione di un importante progetto europeo: CROPS 
"Intelligent sensing and manipulation for sustainable production and harvesting of high value crops -­­ Clever 
Robots for Crops" che mira a sviluppare e a valutare la sostenibilità economica di una piattaforma robotizzata 
modulare e multifunzione in grado di effettuare diverse operazioni colturali su colture speciali. In CROPS, il 
gruppo dell'Università di Milano, di cui è responsabile scientifico, ha la diretta responsabilità dello sviluppo del 
sistema di individuazione dei focolai di malattie e dell’integrazione di un attuatore aereodinamico innovativo 
per trattamenti localizzati ad elevata selettività.  

Presso l'Università di Milano, nel 2013-14 il robot CROPS è stato sperimentato con successo, realizzando il 
primo esperimento in assoluto di trattamenti selettivi e mirati su sintomi di malattia della vite, in modo 
totalmente automatico. Su queste tematiche Oberti coordina una special issue per Biosystem Engineering.  

Ancora nel quadro della cosiddetta "viticoltura di precisione", ha collaborato allo sviluppo di un sistema a 
ultrasuoni finalizzato al monitoraggio del vigore vegetale in vigneto e alla sperimentazione di un sistema ottico 
in grado di misurare alcuni indici spettrali fondamentali della coltre fogliare da cui estrarre informazioni legate 
alle necessità nutrizionali sito‐specifiche e alla qualità finale delle uve raccolte nei diversi punti del vigneto.  

Più recentemente ha focalizzato l’attività sull’uso di tecniche di imaging tri-dimensionale per la 
caratterizzazione del vigore vegetale, sperimentando su orticole la possibilità di valutare con approcci 
fenotipici di precisione le condizioni delle colture sia in condizioni di serra che da piattaforma robotica in 
esperimenti di campo nell’ambito di MindFoods Hub e del progetto AGRITECH.  

Estende l’applicazione di tali tecniche ad approcci a elevata automazione per la gestione delle infestanti nel 
progetto PrecisionWeed che ottiene risultati molto promettenti con lo sviluppo di due prototipi sperimentali 
tuttora oggetto di prove operative. 

A tali tematiche si riferisce l’attività di ricerca svolta nei seguenti progetti: 

• 2023-25 AGRITECH -  Task 3.1.2 Automated, precise, and sustainable plant management systems (PNRR 2023, 
ruolo: Responsabile unità di ricerca) 

• 2023 – 25 PrecisionWeed - Tecnologie e metodi per diserbo di precisione in cereali (PSR Lombardia 2023, 
ruolo: Responsabile WP)   

• 2020-22 MindFoods HUB - Automated sensing and phenotyping of crop plants (Lombardia HUB Ricerca e 
Innovazione 2020, ruolo: Responsabile Task) 

• 2019 - 21 ASIMP - Robotic platform for ecological monitoring of insects populations (ISR-ITA 2019, 
Responsabile scientifico PI) 

• 2019-22 XCover - Innovazioni per estendere l’uso delle colture di copertura in Lombardia (Reg. Lombardia 
2019, ruolo: Responsabile WP)   

• 2018-20 AIRSPRAY - Demonstrating the effectiveness of a novel UAV able to selectively spraying new ultra-low 
volume formulations of pesticides, specifically optimised for site-specific and prompt control of crop diseases 
and weeds. (ISR-ITA 2017, Responsabile scientifico PI) 

• 2016-2018 PHOOD Novel Photonics-based combined coherent sensor for advanced Precision Agriculture (PRIN 
2015, ruolo: Responsabile unità di ricerca, WP Leader) 

• 2010-2014 CROPS- Clever Robots for High Value Crops (UE FP7, Responsabile scientifico PI unità, WP Leader) 

• 2000-2003 OPTIDIS - Optical detection system for diseases in field crops with a view to reduce pesticides by 
targeted application” (UE FP6, Ricercatore) 

 

Ricerche e studi di Meccanica agraria e Meccanizzazione agricola  

Gli studi effettuati in questa tematica, la più classica della disciplina, si focalizzano soprattutto sulle macchine 
operatrici deputate alla distribuzione di prodotti chimici alle colture, con particolare riferimento ai sistemi 
automatici di regolazione e alla valutazione della qualità del lavoro specie per spandiconcime e irroratrici.  

Riguardo gli spandiconcime, svolge una serie di prove di campo condotte in areali risicoli e maidicoli della 
Pianura Padana con l’obiettivo di quantificare i fattori che hanno maggiore influenza sull’omogeneità di 
distribuzione dei concimi minerali. Collabora, poi, alla definizione di una protocollo sperimentale, adattato 
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dalla normativa tecnica ASAE, che viene applicato in prove di campo per valutare l’accuratezza e l’uniformità 
di funzionamento di uno spandiconcime dotati di regolazione automatica della dose distribuita.  

Più recentemente collabora alla realizzazione e alla prova di campo di un sistema automatico per la regolazione 
della dose di liquame, e quindi, della dose di nutrienti, distribuita da spandiliquame. Il sistema ad attuazione 
oleodinamica, sviluppato in collaborazione con l’unità CREA‐ING di Treviglio (BG), può essere adattato a 
macchine già esistenti mediante un’interfaccia meccanica universale e consente di effettuare concimazioni 
sito‐‐specifiche secondo mappe prescrittive caricate nella memoria del computer di gestione.  

Collabora ad alcune prove CONAMA (poi ENAMA, Ente Nazionale per la Meccanizzazione Agricola) di 
certificazione di irroratrici condotte dal gruppo di Meccanica Agraria dell'Università di Torino. Tali prove, 
insieme a un lungo lavoro di studio della letteratura tecnico‐scientifica internazionale, gli permettono di 
approfondire sul campo e in grande dettaglio le sue conoscenze riguardo a questo tipo di macchina. Tale 
esperienza gli vale la partecipazione alla redazione della voce “Pest control equipment”, dedicata alle 
irroratrici, nel Handbook of Agricultural Engineering della CIGR come co-autore di due tra i maggiori esperti 
mondiali di questa tipologia di operatrice. Più di recente ha partecipato alla stesura di un capitolo incentrato 
su questa operatrice in un nuovo testo didattico “Introduction to Biosystems Engineering” edito dalla ASABE. 

Sempre su irroratrice, collabora alla sperimentazione di un prototipo di macchina a “doppio circuito” 
progettando un dispositivo ottico innovativo per la valutazione rapida della dose di miscela raccolta da bersagli 
artificiali in campo, definendo la metodologia di calibrazione dello strumento e gli algoritmi di funzionamento 
del suo software di gestione.  

Su tale operazione si concentrano anche attività più recenti, volte soprattutto a studiare la possibilità di 
trattamenti a elevatissima precisione. A tale fine, partecipa allo studio di una tipologia innovativa di attuatore 
aereodinamico per irroratrice, specificamente progettato per la distribuzione localizzata “spot‐spraying” del 
fitofarmaco in viticoltura o frutticoltura. Ancora su questa operazione colturale è incentrato un ponderoso 
studio di analisi tecnico-economica che mira a stimare il livello minimo di convenienza di adozione di 
tecnologie innovative, a complessità e costo crescenti, rispetto agli usuali atomizzatori oggi impiegati in 
viticoltura e frutticoltura. 

Collabora, inoltre, alla prova di un sistema innovativo per le lavorazioni dell'interfila nelle colture di pieno 
campo mediante sarchiatrice e alla progettazione e realizzazione di prototipo sperimentale per terminazione 
di cover crops.  

E’ coautore di uno studio approfondito dei consumi di olio lubrificante dei trattori più recenti basato sull’analisi 
di un amplissimo database che porta a una revisione dell’equazione previsionale classica dell’ASABE per i 
consumi di olio motore e alla definizione di un nuovo originale modello per la stima dei consumi totali di olio 
lubrificante nei trattori. Un risultato sperimentale di un certo rilievo per i ricercatori e i tecnici che si occupano 
di stime dei costi e, in generale, di analisi di sostenibilità dell’uso delle macchine agricole.      

Ricerche e studi su impianti delle industrie agro-alimentari  

Mettendo a frutto specifiche competenze acquisite nella propria formazione di base, propone metodologie di 
indagine che contribuiscono a sviluppare nuove linee di ricerca dell'Istituto. Ai temi più classici che studiano le 
funzionalità operative degli impianti, infatti, si affiancano nuove ricerche relative a dispositivi di misura dei 
parametri qualitativi dei prodotti mediante tecniche non invasive e, dunque, adatti ad applicazioni on-line.  

Collabora, quindi, alla definizione e allo studio di nuove soluzioni tecnologiche basate soprattutto su sensori 
ottici e sistemi di analisi di immagini multispettrali per la valutazione del grado di maturazione o dei parametri 
qualitativi della frutta, o all'individuazione precoce di danni meccanici e alla selezione automatica dei prodotti.  

In particolare, lavora direttamente allo sviluppo dei prototipi sperimentali, realizzando, tra l'altro, uno dei primi 
sistemi di imaging di fluorescenza della clorofilla che viene utilizzato dal gruppo per valutare lo stadio di 
maturazione di varietà pigmentate mediante stime di contenuto di clorofilla. Sui dati acquisiti con tale tecnica, 
applica le più avanzate metodologie di analisi dei dati, proponendo anche un metodo originale di analisi 
multispettrale che, combinando algebricamente la riflettanza misurata a diverse lunghezze d'onda, permette 
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di evidenziare sintomi patologici o danni meccanici nei frutti a stadi molto anticipati e ancora difficilmente 
rilevabili a occhio nudo.  

Seguendo l’approccio fortemente applicativo del gruppo di ricerca di Milano, si occupa della trasferibilità 
operativa di tali dispositivi su sistemi in linea, sia nell’ambito del progetto PRIN “Ottimizzazione di dispostivi 
innovativi di cernita dei prodotti ortofrutticoli” coordinato dallo stesso gruppo di Milano, sia nell'ambito di un 
progetto finalizzato ENAMA "Tecnologie di visione su una macchina a dimensione aziendale per la selezione-
calibratura di prodotti ortofrutticoli".  
Successivamente l'attività di ricerca si rivolge soprattutto verso lo sviluppo di sistemi di campo semplificati e 
portatili che possano essere utilizzati dal tecnico o dall’agricoltore per monitorare direttamente in campo il 
processo di maturazione e l'evoluzione delle caratteristiche qualitative dei prodotti. In tale campo, 
contribuisce all'ideazione e progettazione di dispositivi portatili sperimentati su piccoli frutti, uva, mele e 
coordina metodologicamente le attività di analisi dei dati e di sviluppo di modelli predittivi basati su tecniche 
di analisi multivariata, come a esempio la definizione di un indice per valutare la classe di maturazione per 
varietà di mirtillo di interesse commerciale. 

Ricerche e studi sulla logistica delle filiere agricole  

Gli studi inerenti questi capitolo prendono avvio soprattutto dal regolamento UE sulla tracciabilità delle 
materie prime utilizzate per la produzione di alimenti. Dal nucleo di idee iniziali scaturisce una proposta di 
progetto di ricerca che affronta le specifiche problematiche tecniche e tecnologiche della tracciabilità 
all'interno azienda agricola considerando differenti modelli dello scenario nazionale. La proposta riceve un 
importante finanziamento PRIN, con capofila il gruppo di ricerca di Milano che, nel quadro generale della 
ricerca, studia specificamente le possibilità e le problematiche dell'azienda cerealicola.  

Collabora allo sviluppo e alla sperimentazione di soluzioni tecnologiche a costi e complessità minimi che, 
adattando la dotazione sensoristica tipica delle macchine presenti in azienda (a es. la seminatrice o la 
mietitrebbia), possono produrre i principali dati necessari a procedure di tracciabilità, anche avanzata, entro i 
confini aziendali.  

Propone e sviluppa l’applicazione di sistemi RFID su macchine irroratrici per il riconoscimento automatico dei 
principi attivi usati e la registrazione informatizzata dei trattamenti fitoprotettivi effettuati nei diversi 
appezzamenti aziendali. Tali soluzioni hanno successivamente trovato una qualche applicazione commerciale 
da parte di un’azienda costruttrice che per il suo sistema Gast (Geo­referential Analytic Spraying Traceability, 
Caffini Spa) ha ricevuto un premio per l'innovazione al salone internazionale delle macchine agricole SIMA 
2011 di Parigi.  

Ricerche e studi su impianti per la produzione di energia mediante trattamento dei 
sottoprodotti agro‐industriali  

A queste tematiche rivolge, in una specifica fase della carriera accademica, una intensa attività di ricerca 
caratterizzata da una stretta collaborazione interdisciplinare con altri gruppi della Facoltà di Scienze Agrarie e 
Alimentari di Milano. I contributi più avanzati e originali di tali ricerche riguardano la possibilità di produrre 
idrogeno dalla fermentazione di biomasse di scarto, a partire da una semplice variante del processo di 
digestione anaerobica classico.  

Su questo tema si fa diretto promotore della proposta di progetto AGRIDEN che studia la fattibilità tecnica del 
processo in laboratorio per validarla con tecnologie a scala pilota, con la realizzazione di un prototipo 
sperimentale di reattore a doppio stadio, con produzione di bioidrogeno e di biogas ricco in metano. Il progetto 
è selezionato fra i primi in un bando competitivo di regione Lombardia e viene coordinato dal Dipartimento di 
Ingegneria Agraria di Milano.  

Nella ricerca si occupa specificamente della parte ingegneristica, progettando e realizzando diversi prototipi 
laboratorio di reattore a doppio stadio, integrandovi la sensoristica necessaria al monitoraggio dei parametri 
operativi e realizzando un sistema di controllo automatico del funzionamento dei reattori.  
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Collabora all'analisi energetica e della stabilità del sistema e sviluppa le metodologie statistiche di disegno 
sperimentale per la ricerca dei parametri ottimali di funzionamento del processo. Partecipa alla realizzazione 
di un prototipo bistadio a scala pilota, con un capacità complessiva di 5m3, che viene installato e sperimentato 
nell'azienda agraria sperimentale dell'Università di Milano. Si tratta del primo impianto del genere integrato 
in un contesto agricolo e viene presentato al pubblico con un convegno divulgativo molto partecipato a fine 
2011.  

Collabora alla definizione di un modello informatico per il supporto alla gestione di impianti aziendali di biogas. 
Il sistema, basato su logica fuzzy, è stato validato su un impianto reale, consentendo di identificare 
precocemente l’insorgere di instabilità e di condizioni subottimali di funzionamento nel di processo e sulla 
base di semplici variabili del processo e suggerendo all’operatore correzioni delle modalità di alimentazione. 
Questi modelli possono giovarsi della misura online dei parametri operativi di processo funzionamento e a tale 
fine collabora alla messa a punto di metodi innovativi basati su sensori ottici  e olfattometrici.  

Sempre finalizzata alla produzione di bioidrogeno, partecipa a uno studio su microbial fuel cells, una tecnologia 
basata su un bioprocesso innovativo per la degradazione delle biomasse di scarto.  

A questo stesso capitolo di studi nel settore energetico rientrano anche la collaborazione alla definizione di un 
modello di calcolo semplificato per la valutazione delle prestazioni energetiche delle serre che conduce alla 
realizzazione di Florener, un software "open" di supporto alle decisioni che permettere al serricoltore di 
confrontare, secondo criteri tecnico-economici, l'influenza di diverse soluzioni impiantistiche o di materiali 
impiegati.  

 
 

3.1 Finanziamenti di ricerca ottenuti in qualità di responsabile di progetto 

Oltre a collaborare alla redazione di numerose proposte finanziate, negli ultimi 15 anni in qualità di 
responsabile di progetto ottiene quasi €600.000 di finanziamenti di ricerca per: 

• ASIMP. ISR-ITA 2019-14965. Developing the building blocks of a an outdoor robotic platform for 
adaptive automatic sampling and monitoring of insects populations on trees and bush canopies. 
Responsabile scientifico del progetto. Finanziamento UniMI: 92.000 € 

• AIRSPRAY. ISR-ITA 2017-13928. Demonstrating the effectiveness of a novel UAV able to selectively 
spraying new ultra-low volume formulations of pesticides, specifically optimised for site-specific and 
prompt control of crop diseases and weeds. Responsabile scientifico del progetto. Finanziamento 
UniMI: 80.000 € 

• PHOOD. PRIN 2015 MIUR. Novel Photonics-based combined coherent sensor for advanced Precision 
Agriculture. Responsabile scientifico del progetto. Finanziamento UniMI: 45.000 € 

• CROPS. UE-FP7-2011 Smart Robots for Crops, multi-purpose modular robotic platform for specialty 
crops.  Responsabile scientifico del progetto. Finanziamento UniMI: 380.000 €  

A questo si aggiungono alcuni finanziamenti esterni per ricerca commissionata:  

• ENI Spa 2022 Ricerca commissionata. Studio dell’efficacia di film bioluminescenti in agricoltura. 
Responsabile scientifico della ricerca. Finanziamento UniMI: 50.000 € 

• Barbieri Spa 2018 Ricerca commissionata. Fattibilità di un sistema semplificato per identificazione 
automatica di malattie in vigneto. Responsabile scientifico della ricerca. Finanziamento UniMI: 10.000 
€ 

• RSE Spa 2017 Ricerca commissionata (BioH2) Tecnologie di conversione energetica per produzione di 
idrogeno da effluenti zootecnici e pula di riso. Responsabile scientifico della ricerca. Finanziamento 
UniMI: 30.000 € 
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3.4   Organizzazione, coordinamento, partecipazione a gruppi di ricerca nazionali e 
internazionali  

Il riconoscimento dell’attività scientifica condotta in specifici ambiti di applicazioni sensoristiche e di 
automazione nelle macchine e negli impianti agricoli ha consentito di stabilire e consolidare collegamenti in 
reti di ricerca internazionali, come documentano le numerose pubblicazioni prodotte con autori appartenenti 
a istituzioni estere europee, statunitensi o asiatiche e diverse proposte progettuali elaborate in ambito di 
consorzi internazionali (UE-FP7, H2020, MSCA, ETN) alcune delle quali poi risultate finanziate. 

Si è inoltre da tempo ben inserito in reti di ricerca nazionali collegate al settore, come testimoniato dalla 
partecipazione a numerosi progetti PRIN o regionali, così come localmente dove negli anni è andato via via 
crescendo l’impegno verso collaborazioni interdisciplinari, sia tra gruppi del dipartimento di appartenenza, sia 
tra diversi dipartimenti dell’Università degli studi di Milano, con la promozione di collaborazioni in particolare 
con l’area Informatica, Matematica, Veterinaria e in passato Bioscienze. In particolare: 

• presso il DiSAA, da oltre un decennio ha consolidato e coordina un gruppo di ricerca, seppur non 
formalizzato, testimoniato dalle pubblicazioni in elenco, costituito da giovani assegnisti e borsisti 
supportati dai diversi progetti acquisiti. In tal senso è stato referente scientifico e coordinatore di 
diversi assegni di ricerca per: dott. M. Marchi (2011-2013), dott. P. Tirelli (2013-2014 e dal 2024-oggi), 
dott. E. Tona (2017-2018), dott. M. Torrente (2020-2021 e 2024-oggi), dott. D. Manenti (2021-2023); 

• dal 2011 ha stabilito rapporti consolidati con gruppi del Dipartimento di Informatica dell’Ateneo su 
tematiche di ricerca legate a machine learning e data analitics (gruppo prof. Borghese) e dal 2019  su 
temi di cloud computing e robotica (gruppo prof. Ardagna). Queste collaborazioni hanno condotto a 
progetto di rilievo, come nel caso di MINDFoods Hub con la realizzazione di un’infrastruttura 
informatica connessa a robot di campo installati in Cascina Baciocca, una delle aziende sperimentali 
UniMI, o nel caso di SoftEdge che usa casi applicati all’agricoltura per validare protocolli di gestione 
sicura di dati di filiera. Più recentemente, in questo ambito Oberti ha promosso iniziative di scambio 
scientifico tra i dipartimenti DiSAA e DI, con una giornata bilaterale tenutasi nel maggio 2024, oltre a 
una importante convenzione di collaborazione didattica bilaterale fra i corsi magistrali agrari e 
informatici. 

• dal 2020 ha consolidato una collaborazione col gruppo della prof.ssa Causin del Dipartimento di 
Matematica sul tema delle applicazioni di deep-learning e reti neurali profonde ad tecnologie di 
riconoscimento di malattie su pianta, con la porduzione di inteerssanti risultati scientifici che hanno 
tra l’altro portato all’organizzazione di un Workshop Internazionale di Applicazioni di intelligenza 
artificiale in agricoltura (New paradigm for sustainable agriculture: Mathematics and AI gets in to the 
field. 2-3 dicembre 2021, Milano. Organizing commitee: Benfenati, Causin, Oberti). 

• All’interno del DiSAA sono numerosissime le collaborazioni scientifiche interdisciplinari passate e in 
corso. Fra le più recenti e feconde ci sono certamente quelle col gruppo di Agronomia e Orticoltura 
(prof. Bechini, prof. Cocetta e prof. Ragaglini) in particolare su studi relativi alla gestione delle 
infestanti con approcci di precisione e all’applicazione di sensoristica avanzata per la fenotipizzazione 
delle piante e la distribuzione ottimizzata di nutrienti e biostimolanti. Similmente rilevante la 
collaborazione col gruppo di Patologie vegetale (prof. Iriti e, negli ultimi anni, prof.ssa Casati) sulla 
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applicazione di trattamenti di precisione a difesa delle colture mediante approcci a elevata 
automazione e con l’uso di composti naturali a elevata sostenibilità. In tali ambiti si stanno svolgendo 
attività comuni in importanti progetti di ricerca (AGRITECH, Precision Weed) e sono state sviluppate 
ulteriori proposte in fase di valutazione. 

 

Riguardo gruppi internazionali di ricerca: 

• Dal 2023 ha stabilito rapporti consolidati col gruppo del Dott. Bimonte, Directeur de recherche presso 
INRAE - Institut National de Recherche pour Agriculture, Alimentation et Environnement (Francia) e 
coordinatore di un ampio gruppo europeo di ricerca su applicazioni di Intelligenza Artificiale e robotica 
in agricoltura. Oltre ad alcune pubblicazioni manifesto, il Gruppo ha prodotto la proposta di dottorato 
internazionale GreenFieldData su bando HORIZON-MSCA, in cui il DiSAA è una delle istituzioni 
ospitanti, che è stata sottomessa a novembre 2024. Attualmente è in corso di preparazione una 
proposta progettuale bilaterale DiSAA-INRAE nel bando Vinci 2025. 

• Dal 2015 sulla base di comuni interessi scientifici, ha stabilito rapporti consolidati di ricerca col 
agricultural robotics lab del Volcani Center (Israele), diretto dal prof. Bechar. Si costituisce da lì a poco 
un gruppo di ricerca, esteso poi all’Università Ben-Gurion di Beer-Sheeva (Israele), su tematiche agro-
robotiche, aperto a esperienze di interscambio scientifico. In questo contesto, nel giugno 2016 si 
svolge un periodo di visiting di 1 mese presso il Volcani Center, seguito da scambi di visite di dottorandi 
nel 2017 e 2019, oltre a 4 mesi trascorsi presso il DiSAA come visiting scientist da parte del Dr. 
Schmilovitch, chief-scientist ed ex-direttore dell’Institute of Agricultural Engineering del Centro. Il 
Gruppo promuove alcune proposte progettuali, sia in ambito H2020 che su altri bandi internazionali 
ricevendo il finanziamento per il progetto biennale AIRSPRAY sull’uso di UAV per l’erogazione di 
trattamenti con agrofarmaci a elevata automazione e sito-specifici e il progetto ASIMP per lo sviluppo 
di componenti robotiche per il monitoraggio di campo di insetti fitofagi. Nell’ambito di tale 
collaborazione di ricerca, Oberti ha svolto una relazione a invito in un Workshop su Agricultural 
Robotics della Society of Agricultural Engineering in Israel (Oberti R. Agricultural robotics for precision 
crop protection, dicembre 2023) ed è stato invitato a svolgere una keynote lecture alla prossima 
conferenza internazionale CIOSTA 2025 a ottobre 25. 

• Dal 2009 al 2015 fa parte del gruppo europeo che formula la proposta di progetto CROPS, poi 
finanziato da UE-FP7, del quale è responsabile scientifico per l’Università di Milano e in tale veste 
coordina il lavoro di un piccolo gruppo di ricerca interdisciplinare (ingegneria agraria, patologia 
vegetale e informatica) formato da cinque persone. Il gruppo CROPS sviluppa una piattaforma 
robotizzata multifunzione per operazioni su colture speciali, fra cui trattamenti localizzati ad elevata 
selettività di cui Oberti è responsabile WP. Tra i risultati ottenuti di maggiore rilievo, nel 2013-14 
presso il DiSAA si svolgono i primi esperimenti in assoluto di trattamenti selettivi e mirati su sintomi di 
malattia della vite, svolti da piattaforma robotica in modo totalmente automatico. 

• Dal 2004 al 2006 collabora su temi di sensoristica e automazione in agricoltura col prof Grift 
dell’Università dell’Illinois, a Urbana-Champaign (USA), dove effettua anche un periodo di visiting di 2 
mesi. Le proposte bilaterali di progetti di ricerca prodotte in questo periodo non risultano finanziate. 

• Dal 2000 al 2005 fa parte del gruppo europeo che formula la proposta di progetto UE OPTIDIS che 
vince un finanziamento per sviluppare soluzioni sensoristiche di individuazione di focolai di malattie 
in frumento. Consolida rapporti scientifici col gruppo del prof. De Baerdemaeker dell’Università di 
Leuven (B), , col gruppo del prof. Moshou dell’Università di Salonicco (GR), specialista in temi di 
intelligenza artificiale, e quello del Dr. West del Rothamsted Institute (UK), patologo vegetale ed 
epidemiologo. Le relazioni scientifiche con questi gruppi si protrarranno lungamente nel tempo, e 
alcune di esse sono tuttora attive (per esempio in scambi di dottorandi), con una serie di pubblicazioni 
comuni, anche se le numerose proposte progettuali in ambito Horizon scaturite da questo gruppo nel 
decennio successivo non sono risultate finanziate. 

• Nel 1999-2000 effettua un periodo di ricerca di 18 mesi presso la Facoltà di Bioscience Engineering 
all’Università di Leuven (Belgio), dove lavora come Research engineer col gruppo del prof. De 
Baerdemaeker al progetto OptiFert finalizzato allo sviluppo e l'integrazione di sistemi ottici su trattore 
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applicati alla valutazione dello stato nutrizionale di cereali che vengono sperimentati in prove di 
concimazione localizzata in campo.  

 

3.5 Attività editoriali scientifiche 

2021 Organizzatore del Workshop Internazionale di Applicazioni di intelligenza artificiale in agricoltura: New 
paradigm for sustainable agriculture: Mathematics and AI gets in to the field. 2-3 dicembre 2021, Milano (I). 
Organizing Commitee: Benfenati A., Causin P., Oberti R. 

2018-2023 Associate Editor della rivista scientifica Precision Agriculture (Springer) e membro dell’Editorial 
board.  

2013- oggi  Membro del Comitato Scientifico della European Conference of Precision Agriculture 9th ECPA 
2013 Lleida (ES), ECPA 2015 Volcani Center (IL), ECPA 2017 Edinburgh (UK), ECPA 2019 Montpellier (F), ECPA 
2021 Budapest (I), ECPA 2023 Bologna (I), ECPA 2025 Barcelona (ES) 

2014-2016 Guest Editor (con A. Shapiro) di Biosystems Engineering (Elsevier) della Special Issue “Advances in 
Agricultural Robotics” (vol 146, 2016)  

2014. Membro del Comitato Scientifico della II International Conference in Robotics and High-technologies 
for Agriculture RHEA2014, Madrid, Spagna, 21-23 maggio 2014  

2008. Membro del Comitato Scientifico dell’International Conference of Agricultural Engineering AgEng2008, 
Hersonissos, Grecia, 23-25 giugno 2008  
 

3.6 Appartenenza ad accademie scientifiche di riconosciuto prestigio 
a.  

Dal 2013 a oggi è Full Member del Club di Bologna. Il Club di Bologna raccoglie oltre 100 tra i maggiori esperti 
internazionali di meccanizzazione agricola provenienti da accademia e da industria.  Da novembre 2024 è stato 
nominato a far parte del Management Commitee, l’organo di promozione e  coordinamento delle attività del 
Club e di supporto al Presidente.  

Dal 2005 a oggi è Membro Corrispondente dell’Accademia dei Georgofili, alla cui vita culturale e scientifica 
partecipa per le tematiche attinenti l’Ingegneria agraria. 

Nel 2011 è stato nominato a partecipare al “CIGR-Next leader event”. Un meeting biennale organizzato dalla 
Commissione Internazionale di Ingegneria Agraria a cui partecipano su invito 15 giovani studiosi delle discipline 
dell'Ingegneria Agraria, selezionati in tutti i paesi del mondo.  
 

3.7 Premi e riconoscimenti nazionali e internazionali per attività di ricerca 
 

2023. La relazione “Caratterizzazione di parametri morfologici di crescita in orticole a foglia mediante sensori 
3D su piattaforma robotizzata”, autori D. Manenti, M. Torrente, P. Pasta, A. Calcante, R. Oberti, presentata da 
Manenti alle Giornate Tecniche SOI 2023: “Sensoristica digitale e agromotica in ortoflorofrutticoltura” riceve 
il premio della Società di Ortofrutticoltura Italiana come migliore relazione orale under 35. 

2016. La pubblicazione “Testing of a simplified LED based vis/NIR system for rapid ripeness evaluation of white 
grape (Vitis vinifera L.) for Franciacorta wine”, autori Giovenzana V., Civelli R., Beghi R., Oberti R., Guidetti R., 
pubblicata su Talanta (144, 584-591), riceve il premio “UNASA/CLUB di Bologna 2016 - Pellizzi Prize” per 
l’innovazione dell’ingegneria per le tecnologie alimentari 
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1999. Gli viene conferito il premio Antoniazzi‐Antoldi dell'Istituto Lombardo ‐ Accademia di Scienze e Lettere 
di Milano a favore di giovani studiosi nel settore della Meccanica Agraria.  
 

3.8 Attività di rilievo in congressi e convegni di interesse internazionale 
Keynote Lecture 41st CIOSTA 2025 International Conference. (Tel Aviv, IL). Oberti R. AI and robotics in crop 

protection (sched. 21/10/ 2025)  

Relazione a invito Society of Agricultural Engineering in Israel. Workshop on Agricultural Robotics. Oberti R. 
Agricultural robotics for precision crop protection (19/12/2023) 

Chairman al 31st Meeting of Club of Bologna. Session “The role of agriculture mechanization in crop production 
traceability” (12/11/2022) 

Relazione a invito 25th Meeting of Club of Bologna. Bologna (I), novembre 2014. Oberti R. Overview of two 
recent EU-projects in robotic agriculture. (9/11/2014) 

Chairman all’International Conference of Agricultural Engineering-AgEng2014. Sessione "CROPS- EU Project”, 
Zurigo, Svizzera, 9 luglio 2014  

Relazione a invito 21st Meeting of Club of Bologna. Bologna (I). Oberti R. World Research Database of 
Agricultural Engineering (11/10/2010) 

Chairman all’International Conference of Agricultural Engineering - AgEng2008. Sessione "Quality Assessment 
- New Sensing Devices", Hersonissos, Grecia, 25 giugno 2008 

Relazione a invito presso l'Accademia dei Georgofili: "Tecnologie innovative per il monitoraggio automatico 
delle popolazioni di insetti fitofagi", Firenze 25 settembre 2008  

Keynote Lecture (coautore con L. Bodria) "L' e- nell'automazione" al Convegno nazionale AIIA “L’e- 
nell’ingegneria agraria, forestale e dell’industria agro-alimentare” (Firenze, 25-26 ottobre 2007)  

Relazione a invito presso l'Accademia dei Georgofili: "Sistemi ottici per la valutazione dello stato sanitario delle 
piante", Firenze 13 novembre 2003  

3.9 Relatore a congressi di interesse nazionale e internazionale 
13th AIIA International Conference. Oberti R. Use of 3D imaging from a robotic platform for phenotyping leafy horticultural crops. 

Padova (I) June 17-19, 2024. 

Society of Agricultural Engineering in Israel. Workshop on Agricultural Robotics. Oberti R. Agricultural robotics for precision crop 
protection. Online event, 19/12/2023 

AIIA 2022 International Conference. Oberti R. Weed control by hot vegetable oil and eugenol spray. Palermo (I). September 19-22, 
2022. 

AIIA 2019 International Mid-Term Conference. Oberti R. Improved estimation of leaf biomass in Romaine lettuce cultivation trough 3D 
imaging approaches. Matera, 12-13 September 2019 

EurAgEng 2018, Intern. Conf. Agricultural Engineering. Oberti R. Comparison of Different Approaches in Estimating the Leaf Biomass in 
Romaine Lettuce by 3D Imaging. Wageningen (NL), luglio 2018.   

EurAgEng 2018, Intern. Conf. Agricultural Engineering. Oberti R. A technical–economic analysis of precision spraying in vineyard and 
apple orchard. Wageningen (NL), luglio 2018. 

AIIA 2017. 11th International AIIA Conference. Oberti R. A fuzzy logic controller of two-stage anaerobic digestion: development and 
experiments on a lab-scale plant for biohydrogen and biomethane production. Bari (I). 5-8 July 2017 

AIIA 2017. La meccanica agraria oggi : un confronto aperto su concetti idee e aspettative di una disciplina in continua evoluzione. R. 
Oberti. Controllo fuzzy di digestori a doppio stadio: sperimentazione a scala di laboratorio per la produzione di bioidrogeno e 
biometano, Bolzano (I), 23-24 Novembre 2017 

MecTech 2016. Mechanization and new technologies for agricultural and forestry systems. R. Oberti. Automatic detection of powdery 
mildew in grapevine: imaging approachs for accurate sensing in field conditions. Alghero (I), Maggio 2016 

ICAE 2016, Congress of Israeli Society of Agricultural Engineering. Oberti R. Robotic Detection of Disease Stress Using Hyperspectral 
Camera. Volcani Center Bet-Degan (IL), luglio 2016. 

25th Meeting of Club of Bologna. Oberti R. Overview of two recent EU-projects in robotic agriculture. Bologna (I), novembre 2014. 

AgEng2014 International Conference of Agricultural Engineering. Oberti R. Selective precision spraying of grapevine’s diseases by crops 
robot platforms. Zurich (CH), luglio 2014. 

AgEng2014 International Conference of Agricultural Engineering. Oberti R. A data-fusion for disease detection in grapevine under field 
conditions. Zurich (CH), luglio 2014. 
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2nd International Conference on Robotics and associated High-technologies and Equipment for Agriculture. Oberti R. Crops 
agricultural robot: application to selective spraying of grapevine’s diseases. Madrid (SP), maggio 2014. 

CIGR-AgEng2012, International Conference of Agricultural Engineering. Oberti R. Multispectral image analysis for grapevine diseases 
automatic detection in field conditions. Valencia (ES). 10/07/2012. 

1st International Conference on Robotics and associated High-technologies and Equipment for Agriculture. Oberti R. Automatic 
diseases detection in grapevine under field conditions. Pisa (I), settembre 2012. 

21st Meeting of Club of Bologna. Bologna (I), novembre 2010. Oberti R. World Research Database of Agricultural Engineering  

AIIA 2009. IX Convegno Nazionale Di Ingegneria Agraria. 2009. Oberti R. Unità automatiche di campo per il monitoraggio di insetti 
fitofagi. Ischia (NA), 14-16 settembre 2009 

AgEng2008 International Conference of Agricultural Engineering,. Oberti R. Automatic remote monitoring of attractant­based 
insecticide delivering systems. Hersonissos (GR), giugno2008. 

Accademia dei Georgofili. Gionata di studio su: "Tecnologie innovative per il monitoraggio automatico delle popolazioni di insetti 
fitofagi", Firenze 25 settembre 2008 

AIIA 2007. Convegno Midterm Associazione Nazionale Ingegneria Agraria. Oberti R. Sistemi automatici per il monitoraggio remoto di 
stazioni per l'attrazione feromonica di parassiti. Firenze, 25-26 ottobre 2007  

AIIA 2007. Convegno Midterm Associazione Nazionale Ingegneria Agraria. Oberti R. Tecnologie di riconoscimento automatico per la 
tracciabilità nell'azienda agricola. Firenze, 25-26 ottobre 2007  

CIGR 2006 World Congress. Oberti R. Ultrasonic canopy sensing for Precision Viticulture practice. Bonn (D), settembre 2006. 

AIIA 2005. VIII Convegno Nazionale Di Ingegneria Agraria. Oberti R. Individuazione automatica di patologie mediante misure ottiche da 
trattore. Catania (I), settembre 2005 

Accademia dei Georgofili. Giornata di studio su: "Sistemi ottici per la valutazione dello stato sanitario delle piante", Firenze 13 novembre 
2003  

ASAE International Conference of American Society of Agricultural Engineers. Oberti R. Chlorophyll fluorescence sensing for early 
detection of crop's diseases. Chicago (USA), luglio 2002. 

ASAE International Conference of American Society of Agricultural Engineers. Oberti R. Optical techniques for assessing the fruit 
maturity stage. Chicago (USA), luglio 2002. 

ASAE International Conference of American Society of Agricultural Engineers. Oberti R. Detection of foliar disease in the field by the 
fusion of measurements made by optical sensors. Chicago (USA), luglio 2002. 

AIIA 2001. VII Convegno Associazione Nazionale Ingegneria Agraria. Oberti R. Progettazione di un sistema di calibrazione ottico a basso 
costo per prodotti ortofrutticoli. Vieste (FG), Settembre 2001 

AgEng2000 International Conference of Agricultural Engineering. Oberti R. Assessing the nitrogen status of plants by optical 
measurements. Warwick (UK), settembre 2000. 

AgEng98 International Conference of Agricultural Engineering, Oslo (N), settembre 1998. Oberti R. Centrifugal fertilizer spreaders: 
working speed variability and quality of work  

 

3.10 Attività di valutazione in procedure di selezione nazionali e internazionali 
 

• 2024. Membro del Comitato ristretto di valutazione ANR-France per la selezione dei progetti di ricerca 
nell’ambito del bando Agroecology ICT (€25 mil) dell’Agence National de la Recherche di Francia 

• 2024. Membro della Commissione giudicatrice per la procedura di selezione pubblica a un posto di 
ricercatore a tempo determinato RTD-B per il settore concorsuale 07/c1 ssd AGR/09 ‐ Meccanica 
agraria dell'Università di Torino, Decreto Rettorale 2214 del 04/04/2024 

• 2020. Membro del Comitato ristretto di valutazione ANR-France per la selezione dei progetti di ricerca 
nell’ambito del bando 2019 Alternative crop production and protection (€30 mil) dell’Agence National 
de la Recherche di Francia 

• 2015. Presidente della Commissione d’esame finale 2014/15 TFA/PAS (Tirocini Formativi Abilitanti) 
dell’Università degli studi di Milano per l’abilitazione all’insegnamento nelle scuole secondarie nella 
classe A058 (Scienze e tecnologie per la produzione agraria) 

• 2014. Presidente della Commissione d’esame finale 2013/14 TFA/PAS (Tirocini Formativi Abilitanti) 
dell’Università degli studi di Milano per l’abilitazione all’insegnamento nelle scuole secondarie nella 
classe A058 (Scienze e tecnologie per la produzione agraria) 

• 2005. Membro della Commissione giudicatrice per la procedura di valutazione comparativa a un posto 
di ricercatore per il settore scientifico AGR/09 ‐ Meccanica agraria dell'Università di Torino, Decreto 
Rettorale 294 del 12.04.2005  
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4. ATTIVITÀ GESTIONALI, ORGANIZZATIVE, DI TERZA MISSIONE 
 

4.1 Incarichi di gestione in organi collegiali o rilevanti enti pubblici e privati  

• 2020-oggi Presidente del Collegio didattico del corso di laurea magistrale G66-Scienze agrarie per la 
sostenibilità 

• 2020-2023 Presidente del Collegio didattico del corso di laurea G28-Scienze tecnologie agrarie  

• 2023-oggi Segretario nazionale e membro della Giunta del Co-STAg, Coordinamento Nazionale dei 
Corsi di Laurea in Scienze e Tecnologie Agrarie, dal 2023  

• 2020-oggi Membro della Giunta di Dipartimento DiSAA - Dipartimento di Scienze Agrarie e Ambientali 

• 2011-2014 e dal Membro della Giunta di Dipartimento DiSAA - Dipartimento di Scienze Agrarie e 
Ambientali 

• 2024-oggi Membro del Management Commitee del Club di Bologna  

• 2024-oggi Referente Tecnologie Ag 4.0/5.0 CATAL – Cluster Alta Tecnologia Agrifood Lombardia 
 

4.2 Recenti attività di terza missione 
 

21/10/2024. Giornata di formazione su Agricoltura di precisione/digitale e tecnologie per la smartfarming. Sede PoliS-Lombardia, 
Milano  

4/11/2024. Giornata di formazione su Agricoltura di precisione/digitale e tecnologie per la smartfarming. Ufficio Territoriale Regionale, 
Cremona 

18/11/2024. Giornata di formazione su Agricoltura di precisione/digitale e tecnologie per la smartfarming. Ufficio Territoriale 
Regionale, Brescia  

18/07/2024. Presentazione in campo di soluzioni di sensoristica prossimale per individuazione automatica di infestanti in mais con 
dimostrazione di trattamenti di diserbo sito-specifico. Azienda didattico-sperimentale "A. Menozzi" dell'Università degli Studi 
di Milano, Landriano (PV) 

22/11/2022. Partecipazione a trasmissione televisiva: RAI Digital World - Robot e agricoltura 4.0.  

22/11/2022. Partecipazione a trasmissione televisiva: RAI Digital World - Mind Robot.  

21/10/2022. Convegno divulgativo del progetto X-COVER: prospettive di utilizzo delle cover crop in Lombardia. Fiera di Montichiari 
(BS)  

25/05/2022. Presentazione di campo prove terminazione meccanica cover crop. Azienda didattico-sperimentale "A. Menozzi" 
dell'Università degli Studi di Milano, Landriano (PV) 

04/03/2022. Partecipazione a trasmissione televisiva: Agrilinea - Agricoltura 4.0.  

10/11/2020. Partecipazione a trasmissione televisiva: Agrilinea EIMA Day by Day 2020 - Robotizzazione come, quando e per chi?
  

18/01/2019. Giornata di formazione su:  Aspetti tecnici della distribuzione degli agrofarmaci in campo. Novara  

05/12/2019. Convegno divulgativo su: L'importanza del corretto dimensionamento del parco macchine aziendale. Pavia, sede 
Coldiretti  

22/11/2019. Convegno divulgativo su: A che punto è la viticoltura di precisione? Milano, Salone Internazionale SIMEI  

 
 

 
 

Data 20/01/2025 Luogo Milano 
 
 
 

 


